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1. Included in the Box

Loomo:
The robot.

Extension bay converter (optional):
When attached, it provides direct
access to USB 2.0 and 24V (1A limit)
power supply.

USB 3.0 Type-C cable (optional):
Compatible with USB 2.0.

% (For connecting to a computer)

AC/DC adapter:
International voltage.

Input Voltage: 100~240V AC,
50/60Hz

Output Voltage: 58.8V

Nominal Power: 120W

Standard Charging Period: 3 hours

Extended air tap:
For tire inflation.

M

Cleaning cloth (optional):
For LCD screen.

]
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2. Diagram

LCD Screen
Mic Array o

Headlight ¢
Infrared Sensors

Power Button

Tire Air Tap

HD Camera

Intel RealSense

Power Button

o Ultrasonic Sensor

Power Indicator

° Charger Port

o Wheel Lights

Press and hold the power button to turn Loomo ON/OFF.

Lock

Indicates whether Loomo’s base is locked or not.

Speed Limit

Indicates whether Loomo is in Speed Limit mode or not.

Lock 6
Bluetooth *
Speed Limit {D o
N
Power Level

(I}

Status Display Panel

Power Level

Indicates the remaining battery life. Each block equates to
approximately 20% of battery. When the battery is nearly
empty, this icon blinks, indicating you should charge Loomo.
When the power level is below 10%, the speed will be limited
to 6.2 mph (10 km/h).
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Left Touchpad

Speaker ¢

Transform Button

Hand Touch-Bar

Transform Button

USB Type-C
Lifting Handle

Extension Bay

Taillights

Press to switch Loomo between robot and self-balancing vehicle (SBV) mode.

Side (Left/Right) Touchpads

Tap the side touchpads to restore Loomo to its default state.

Hand Touch-Bar

Hold the hand touch-bar to move Loomo in either robot or SBV mode.

Lifting Handle

Touch and hold the inner button inside the handle to stop Loomo’s engine temporarily
to lift or carry Loomo safely.
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3. Basic Guide

3.1 Powering Loomo on/off and switching between SBV & Robot modes

Transform Button o

* Power On:
Place Loomo upright, and then press the
power button to power Loomo on. Loomo
will then activate its self-balancing ability.

* Power Off:
Press the power button to power it off.
Please note that Loomo will suddenly lose
balance when it is powered off. For safety
reasons, please hold and manually put
Loomo down. Pressing the power button
will not work when someone is riding
Loomo.
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Robot Mode

e Transform:
Loomo has two modes, SBV (Self-Balancing
Vehicle) mode and robot mode. SBV mode is
designed for personal transportation. Robot
mode is designed for other robot capabilities.
You can switch Loomo between these two
modes by pressing the transform button.

Forced Shutdown:

Press the power button (for about 5s) until
Loomo starts to beep, after which Loomo will
shut down in 30s. Please use this functionality
only when Loomo becomes unresponsive.

3.2 Charging

A Charge Loomo only when it is powered off.

N /

@ Open the rubber cap. @ Insert the plug into the socket.

Do not leave Loomo's batteries uncharged for a long time.
To avoid degradation of the battery, Loomo has to be charged at least every 6
months.

@ Locate the charging port.
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3.3 Extension bay converter (optional)
When attached, it provides direct access to a USB 2.0 port and a 24V (1A limit) power supply.

USB Port Power Port

Securely fasten the
extension bay converter by
rotating the knob.

Remove the rubber cap
covering the hardware

Align the extension bay
converter with the
extension slot. interface slot, and then
press it tightly.

4. Carrying Loomo

Lifting

When Loomo is powered on, make sure to use the lifting handle to lift and carry Loomo as shown above. Because of Loomo’s
self-balancing mechanism, incorrectly lifting it by its mainframe or fenders may cause its wheels to spin haphazardly. This in turn may
bring danger to you and others around you.

Holding the button inside of the handle will temporarily stop Loomo's engine, allowing you to safely carry the robot.

o ¢

Push & Move

Please make sure to hold the Hand Touch-Bar when pushing or moving Loomo manually.

In order to maintain its current position, Loomo will reject from any external disturbance. If you move Loomo in the incorrect way, you
will feel a resistant force.

A Avoid pushing Loomo over stairs or obstacles.
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5. Connecting to Loomo

Download the Loomo mobile device app, and connect your mobile device to Loomo.

There are two connection modes to ensure a proper and stable connection.
* Wi-Fi mode: You can connect your mobile device to Loomo by joining the same Wi-Fi network.
» Hotspot mode: You can also connect your mobile device to Loomo by utilizing Loomo’s hotspot.

Wi-Fi mode Hotspot mode

NOTE:

Under Wi-Fi mode, both Loomo and your mobile device will still have access to the internet. However,
under hotspot mode, both of them will lose internet access. So, we recommend using Wi-Fi mode to
connect to Loomo. You can switch between these two modes in Loomo’s main application window.
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6. Available Applications

O

Assistant Photographer Personal Companion
Loomo can be your assistant Loomo can follow in your footsteps, turn
photographer, and help record your life with you and stop with you.

from a unique perspective.

Remote Control Vehicle

Loomo can be remote-controlled and
guided through its environment by your
mobile device.
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7. Learning to Ride

A\ WARNING
Rider must weigh 55~220 Ibs (25~100 kg) Wear an approved helmet and other protective gear to minimize
and must be 4'3"~6'6" (130~200 cm) tall. any possible injury.

After activation, the app will guide you through the New Rider
Tutorial. Please follow the instructions in the app and in this
manual.

NOTE
Please download the app on your mobile device during first use.
The app will lead you through the New Rider Tutorial.

NOTE

Please be sure to read and understand Safe Riding instructions in
this manual before attempting to ride Loomo. Failure to follow
these warnings could result in death or serious injury due to: loss
of balance or control, collisions, and falls.

& O o

O

=12ft.(4m)

Q

1 Gotoalarge open area and ask a friend to 2 Lightly place one foot on the foot mat, while
assist you on your first ride. keeping your other foot on the ground to support
your weight. Do not press the steering bar (the
central column of Loomo) with your leg.

A\ WARNING
Always step on/off from the back of Loomo.

Q

3 Slowly transfer your weight onto Loomo. A 4 Stand with your weight evenly distributed on
beeping sound will indicate that Loomo is both feet and relax, looking straight ahead.
now in self-balancing mode. Slowly step on
with your other foot.

5 Gently lean your body forward and backward 6 Toturn, gently lean left or right against the
to control your movement. steering bar.



8. Safety Warnings for Ride

To maintain proper vehicle
control, avoid letting the
wheels make direct contact
with surrounding obstacles.

_/

When traversing small bumps or uneven terrain, maintain a
moderate speed of 2~6 mph (3~10km/h). Do not go too slowly
or too fast; otherwise you may lose control and fall. Keeping your
knees bent will help you maintain your balance.

Do not ride on public roads or Do not exceed the

highways. recommended speed limit. If
you do, Loomo will sound an
alarm and lean back, at which
point you should slow down
immediately; otherwise, you
may lose balance.

Do not accelerate or decelerate
abruptly. Do not lean more than
5° or accelerate/decelerate faster
than 2.5 mph/s (4 km/h/s).

Watch your head when
passing through doorways.

AAvoid slopes steeper than 15°.

For fear of losing control or
damaging Loomo’s internal
electric circuits, do not ride
through puddles deeper
than 2cm.

Do not rock back and forth or
shift your weight abruptly.

Loomo is suited for one rider Do not ride Loomo over holes,
only. Do not carry a child
while riding Loomo, or let
multiple people ride Loomo
at the same time. Pregnant
women should not ride
Loomo.

curbs, steps, or other obstacles.



Do not attempt stunts of any
kind. Always keep both feet
on the foot mats.

Maintain contact with the
ground at all times. Do not
jump or attempt stunts.

Do not ride on low traction
surfaces (including, but not
limited to, wet ground, loose
sand, loose gravel, and ice).

9. Safety Instructions

VI.

VII.

VIII.

Loomo can be used as a self-balancing vehicle. If you have not used such products before, please read the
instructions and warnings. Neither Segway-Ninebot Group nor Segway Robotics Inc. is responsible for any injuries
or damage caused by a rider's inexperience or failure to follow the instructions in the manual.

Please understand that you can reduce risk of injury by following all the instructions and warnings in this manual,
but you cannot eliminate all the risks. Remember that whenever you ride Loomo you risk injury or death from loss
of control, collisions, and falls. When entering public spaces always comply with the local laws and regulations. As
with other vehicles, faster speed requires longer braking distance. Sudden braking on smooth surfaces could lead
to wheel slip, loss of balance, or falls. Be cautious and always keep a safe distance between you and other people or
vehicles when riding. Be alert and slow down when entering unfamiliar areas.

Respect pedestrians by always yielding the right of way. Pass on the left whenever possible. When approaching a
pedestrian from the front, stay to the right and slow down. Avoid startling pedestrians.
When approachng from behind, announce yourself and slow down to walking speed when passing.

In places without laws and regulations governing self-balancing electric vehicles, comply with the safety
guidelines outlined in this manual. Neither Segway-Ninebot Group nor Segway Robotics Inc. is responsible for any
property damage, personal injury/death, accidents, or legal disputes caused by violations of the safety
instructions.

Do not allow anyone to ride Loomo on his/her own unless they have carefully read the instructions. The
safety of new riders is your responsibility. Help spot new riders until they are comfortable with the basic operation
of the Loomo. Make sure each new rider wears a helmet and other protective gear.

Before each ride check for loose fasteners, damaged components, and low tire pressure. If Loomo makes
abnormal sounds or signals an alarm, immediately stop riding and call your dealer/distributor for service.

Always wear a helmet when riding. Use an approved bicycle or skateboard helmet that fits properly with the
chin strap in place, and provides protection for the back of your head. Make sure each new rider wears
a helmet.

Do not attempt your first ride in any area where you might encounter children, pedestrians, pets, vehicles,
bicycles, or other obstacles and potential hazards.

Be alert! Scan your surroundings both far ahead and directly in front of Loomo — your eyes are your best tool for
safely avoiding obstacles and low traction surfaces (including, but not limited to, wet ground, loose sand and loose
ice).



X. To reduce risk of injury, you must read and follow all “CAUTION” and “WARNING" notices in this document. Do
not ride at an unsafe speed. Under no circumstances should you ride on roads with motor vehicles. Always follow
these safety instructions:

A. The following people should not ride Loomo:

¢ Anyone under 14 years old or above 60 years old. Riders between 14-18 years old should ride under
adult supervision.

¢ Anyone under the influence of alcohol or drugs.
* Anyone who suffers from disease that puts them at risk if they engage in strenuous physical activity.

¢ Anyone who has problems with balance or with motor skills that would interfere with their ability to
maintain balance.

* Anyone whose height or weight is outside the stated limits (see page 10 Learning to Ride).

B.  Comply with local laws and regulations when riding this product. Do not ride where prohibited by local
laws .

C. Toride safely, you must be able to clearly see what is in front of you and you must be clearly visible to
others.

D. Do notride in the snow, in the rain, or on roads which are wet, muddy, icy, or that are slippery for any
reason. Do not ride over obstacles (sand, loose gravel, or sticks). Doing so could result in a loss of
balance or traction and could cause a fall.

E. Do not accelerate or decelerate suddenly. Do not accelerate when Loomo tilts back or sounds an alarm. Do not
attempt to override the speed limiter.

XI. Do not insert the power cord if the charge port is wet.
XIl.  Use a surge protector when charging to help protect your Loomo from damage due to power

surges and voltage spikes. Only use the Segway Robotics supplied charger. Do not use a charger
from any other product.

XIll.  Use only Segway Robotics approved parts and accessories. Do not modify Loomo. Modifications to Loomo
could interfere with the operation of Loomo, could result in serious injury and/or damage, and could void the

Limited Warranty.

XIV. Do not sit on Loomo’s head. Doing so could result in serious injury and/or damage to Loomo.

10. Maintenance

Cleaning and Storage

Use a soft, wet cloth to wipe the mainframe clean. Hard to remove dirt can be scrubbed with a toothbrush and
toothpaste, then cleaned with a soft, wet cloth. Scratches on plastic parts can be polished with extra-fine grit
sandpaper.

* NOTE
Do not wash Loomo with alcohol, gasoline, acetone, or other corrosive/volatile solvents. These substances may
damage the appearance and internal structure of Loomo. Do not wash Loomo with a power washer or
high-pressure hose.

e WARNING
Make sure Loomo is powered OFF, the charging cable is unplugged, and the rubber cap on the charge port is
tightly sealed before cleaning; otherwise you may expose yourself to electric shock or damage electronic
components.
Store Loomo in a cool, dry place. Do not store it outdoors for extended periods of time. Exposure to sunlight and
temperature extremes (both hot and cold) will accelerate the aging process of the plastic components and may
reduce battery life.

® Tire Pressure
Inflate tires to 35~50 psi. Inflate both tires equally.

Battery Pack Maintenance

Do not store or charge the battery at temperatures outside the stated limits (see Specifications). Do not discard or
destroy the battery. For more battery information, refer to the sticker on the battery itself. Refer to your local laws
and regulations regarding battery recycling and/or disposal. A well-maintained battery can perform well even after
many miles of riding. Charge the battery after each ride and avoid draining the battery completely. When used at
room temperature (70°F [22°C]) the battery range and performance is at its best; whereas using it at temperatures
below 32°F (0°C) can decrease range and performance.



NOTE

Typically, a fully charged battery should retain charge for 120~180 days in Standby State. A low-power battery
should retain charge for 30~60 days in Standby State. Remember to charge the battery after each use.
Completely draining the battery may cause permanent damage to the battery. Electronics inside the battery
record the charge-discharge condition of the battery; damage caused by over-discharge or under-discharge will
not be covered by the Limited Warranty.

WARNING
Risk of fire. No user serviceable parts. Prolonged Exposure to UV Rays, Rain and the Elements May Damage the
Enclosure Materials, Store Indoors When Not in Use.

If so, okay. If not, remove odd capitalization

AVERTISSEMENT

Risque d’incendie - Aucune des piéces ne peut étre réparée par I'utilisateur. Une exposition prolongée aux
rayons UV, a la pluie et aux intempéries peut endommager les enveloppes. Veuillez entreposer a l'intérieur entre
chaque utilisation.

WARNING

We recommend against riding when the ambient temperature is below 32°F (0°C) because low temperature will
limit the maximum power/torque. Doing so could cause personal injury or property damage due to slips or falls.
Do not attempt to disassemble the battery.

11. Technical Specifications

Hardware Specs Description

Dimensions Height x Length x Width: 650 x 310 x 570mm

Net Weight ~19 kg (~42 lbs)

Battery Capacity 329 Wh

Battery Pack 42 batteries of 18650 lithium ion

Speed Limit 8 km/h (4.3 mph) in robot mode, 18 km/h (11 mph) in SBV mode

Head Rotation Range Yaw %150 degrees, pitch -90~180 degrees. Origin is upon transformation
LCD Screen 4.3 inch, 480 x 800 pixels
Operating Temperature 32 ~95°F (0 ~ 35°C)

Payload 25~ 100 kg (55 ~ 220 Ibs)

Platform Specs Description
Processor Intel Atom Z8750, 4 cores 2.56GHz, x86-64

Operating System Customized system based on Android 5.1

Memory 4GB
Storage 64GB
USB Ports USB 3.0 Type-C

Extension Bay USB 2.0 and 24V power supply (max. 1A)



RealSense ZR300 Real-time 30Hz RGB-Depth image streaming (indoor & outdoor)
HD Camera 1080p 30Hz streaming with 104 degrees FOV

Mic Array 5 microphones enabling beamforming and voice localization
Ultrasonic Sensor Frontal obstacle distance measurement

Infrared Sensors Ground cliff detection

Touch Sensors Three touch sensors located at robot head left, right & back
Wheel Odometry About 4 degrees precision

Encoders Hall & magnetic encoders to measure each joint angle

IMU Enables camera stabilization & provides pose feedback
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Sommaire 1. Contenu de la boite

1. Contenu de la bofte -~ - - -~ - - oo 01 Loomo: @ Adaptateur courant
2.8CNEMa - - - oo 02 Le Robot. alternatif/continu:

5 Fonclions de base 04 Tension internationale.
4. Soulever et transporter LOOMO = - === == - oo oo oo ooo oo 07 @
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6. Applications existantes - - - - - --c oo 09 8
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8. Avertissements de sécurité concermnant la conduite - --------co-oooo oo oo 12
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10. Entretien - - - 17 50/60Hz

11. Caracteéristiques techniques - - - - - - - - - - - - oo 19 Tension de sortie: 58.8V

Puissance nominale: 120W

Temps de recharge:

. . . aproximativement 3 heures
@ Convertisseur pour la baie d’extension P

(optionnel):

Une fois connecté, fournit un acces a un
port USB 2.0, et une alimentation 24V
(limitée a 1A). power supply.

@ Rallonge pour les valves
des pneus:
Pour gonfler les pneus.

@ o

Chiffon de nettoyage (optionnel):

Cable USB 3.0 Type-C (optionnel): Pour I'écran LCD.

Compatible USB 2.0.

@@ (Pour le connecter a un ordinateur) [:
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2.Schéma

Ecran LCD

Réseau de microphones

Feux avants
Capteurs infrarouges

Bouton d’alimentation

Valve de gonflage
des pneus

Verrouillage

o
Bluetooth *
D

Limite de vitesse

Etat de charge

Affichage du statut

02

Caméra HD

Intel RealSense

@ Bouton d’alimentation

Capteur a ultrasons

Voyant d’alimentation

Port de recharge

Feux de signalisation
des roues

Maintenez ce bouton enfoncé pour
allumer/éteindre Loomo.

6 Verrouillage

Indique si la base de Loomo est verrouillée.

) Limite de vitesse

Indique si Loomo est en mode “limite de vitesse”

Etat de charge

Indique I'autonomie restante. Chaque bloc
équivaut aproximativement a 20% de la capacité
de la batterie. Quand la batterie est presque
déchargée, cette icone clignote. Il vous faudra
alors recharger Loomo. Quand la charge restante
est inférieure a 10%, la vitesse est limitée a
10km/h (6.2 mph)

Pavé tactile gauche

Haut parleur

Bouton de changement de mode

Barre tactile (activée par la paume)

Bouton de changement de mode

USB Type-C
Poignée de transport

Baie d’extension

Feux arrieres

Pressez ce bouton pour basculer entre le mode Robot et le
mode Véhicule Auto Stabilisé

Pavés tactiles latéraux (gauche/droite)

Touchez les pavés tactiles latéraux pour restaurer Loomo a I'état
par défaut Tenez la barre tactile pour déplacer Loomo, en mode
Robot ou VAS

Barre tactile (activée par la paume)

Tenez la barre tactile pour déplacer Loomo, en mode Robot ou
VAS

Poignée de transport

Maintenez enfoncé le bouton a I'intérieur de la poignée de
transport pour désactiver temporairement le moteur de Loomo,
pour soulever et transporter Loomo de maniére sécurisée
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3. Fonctions de base

3.1 3.1 Allumer/Eteindre Loomo and basculer entre les modes SBV et Robot

Bouton de changement
de mode

Bouton

Mode VAS

¢ Allumer:
Placez Loomo debout et maintenez le
bouton d’alimentation enfoncé pendant 2
secondes pour allumer Loomo. Loomo
activera alors son mécanisme de
stabilisation.

« Eteindre:
Tout d’abord, passez Loomo en mode VAS,
puis appuyez sur le bouton d’alimentation
pour I'éteindre. Attention : Loomo perdra
son équilibre quand vous I'éteindrez. Pour
des raisons de sécurité, retenez Loomo et
accompagnez le jusqu’au sol. Appuyer sur
le bouton d’alimentation ne fonctionnera
pas quand quelgu’un conduit Loomo.

04

Mode Robot

* Changement de mode :
Loomo a deux modes de fonctionnement :
mode VAS (Véhicule Auto-Stabilisé) et mode
Robot. En mode VAS, il transporte un
conducteur. En mode Robot, il se déplace
indépendament. Vous pouvez changer de
mode en appuyant sur le bouton de
changement de mode.

e Arrét forcé:
Maintenez le bouton d’alimentation enfoncé
pendant environ 5 secondes, jusqu’a ce que
Loomo commence a biper. Loomo s’éteindra
alors au bout de 30 secondes. Veuillez
utiliser cette fonction uniqguement si Loomo
ne répond plus.

3.2 Recharge

& Rechargez Loomo quand il est éteint uniquement.

Ny 4

@ Trouvez le port de recharge.

@ Ouvrez la trappe en @ Inserez le connecteur dans la prise.

caoutchouc.

Pour éviter que la batterie Loomo ne devienne inactive en raison d'une non-charge
prolongée de la batterie, Loomo ne peut pas étre rechargée normalement.Veuillez vous
assurer que la batterie Loomo est complétement chargée au moins tous les 6 mois.

Systeme de gestion de batterie intelligent :
Protection contre la surtention, sous-tension, les court-circuit, la surchauffe.
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3.3 Convertisseur pour la baie d’extension (optionnel)
Une fois connecté, fournit un accées a un port USB 2.0, et une alimentation 24V

(limitée a 1A).

Port USB

Retirez le bouchon en
caoutchouc couvrant la
baie d’extension.

Alignez le convertisseur
pour baie d’extension
avec son emplacement,
et enfoncez le
fermement.

Port d'alimentation

&

@ Sécurisez le
convertisseur de baie
d’extension dans son
emplacement en
tournant la poignée.

4. Soulever et déplacer Loomo
) o @
He(

©

‘\_I

Transport O

Quand Loomo est allumé, utilisez toujours la poignée de transport pour le soulever et le transporter, comme décrit ci-dessus.
A cause de son mécanisme de stabilisation, soulever Loomo par le chassis ou les garde-boues est incorrect et peut faire
tourner les roues de maniere inattendue et dangereuse pour vous et votre entourage. Presser le bouton a l'intérieur de la
poignée de transport désactive temporairement le moteur de Loomo, vous permettant de le déplacer en toute sécurité.

N o @

Pousser et
déplacer O

Assurez vous de tenir la barre tactile sur la téte de Loomo quand vous le poussez pour le déplacer. Pour rester en équilibre,
Loomo s’opposera a toute force perturbatrice exercée par un élément extérieur. Si vous déplacez Loomo de maniere
incorrecte, vous sentirez une force vous résister

A Evitez de pousser Loomo par dessus des escaliers ou contre des obstacles.
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5. Se connecter a Loomo 6. Applications existantes

Téléchargez I'application Loomo pour mobiles et tablettes, et connectez votre appareil
mobile a Loomo.

Deux modes de connection sont disponibles, pour assurer une connection stable

* Mode Wi-Fi: vous pouvez connecter votre appareil mobile a Loomo en les connectant au
méme réseau Wi-Fi.

* Mode Point d’accés: Vous pouvez également connecter votre appareil mobile en utilisant le
point d'acces Wi-Fi integré a Loomo.

O

Assistant-photographe

Loomo peut étre votre assistant
photographe, et capturer des perspec-
tives uniques de votre vie.

Mode Wifi Mode Point d’accés

Remarque:

En mode Wi-Fi, Loomo et votre appareil mobile auront tout deux acces a internet. En
revanche, aucun d’eux n’aura acces a internet en mode Point d’Accés. Nous vous
recommendons donc d'utiliser le mode Wi-Fi pour vous connecter a Loomo. Vous pouvez
basculer entre ces deux modes dans la fenétre de I'application principale de Loomo.

Véhicule piloté a distance

Loomo peut étre piloté a distance et
guidé a travers votre environnement
depuis votre smartphone.

08

Compagnon personnel

Loomo peut vous suivre dans vos pas,
vous accompagner, tourner ol vous
tournez, s'arréter avec vous.
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7. Apprendre a conduire

A\ AVERTISSEMENT

LLe conducteur doit peser entre 25 et
100 kg (65 — 225 Ibs) et mesurer entre
130 et 200 cm (4’3" - 6.6").

Portez un casque aux normes et d’autres équipements de
protection afin de minimiser le risque de blessure.

Apres activation, I'application vous guidera a travers le tutoriel
Nouveau Conducteur. Veuillez suivre les instructions que
I’application vous donnera, ainsi que celles de ce manuel.

REMARQUE

Veuillez telecharger I'application sur votre appareil mobile EN
PREMIER LIEU. L’application vous fera découvir le tutoriel
Nouveau Conducteur.

REMARQUE

Assurez vous d’avoir lu et compris les avertissements et les
consignes pour conduire en toute sécurité avant de
commencer a conduire Loomo. Ne pas suivre ces consignes
peut entrainer de sérieuses blessures, voire la mort, suite a :
une perte d’équilibre, d’adhérence ou de contrdle; une collision;

une chute.

O

1 Rendez vous dans un espace dégagé et

demandez a un tiers de vous assister durant
votre premiére séance de conduite.

A\ ATTENTION
Montez/descendez toujours depuis I'arriere du

2 Posez un pied sur le repose-pieds, tout en
gardant votre poids sur le pied resté au sol.
N’appuyez pas votre jambe contre le corps du
robot, qui sert de guidon.

Loomo.

3 Transferez progressivement votre poids sur
le Loomo. Un bip vous indiquera qu'il s’est
alors équilibré. Remontez et posez lentement
votre autre pied sur le repose-pieds.

5 Penchez doucement votre corps vers I'avant
et 'arriere pour contréler votre mouvement.

4 Répartissez votre poids sur vos deux pieds
et détendez vous. Regardez droit devant
VOus.

6 Pour tourner, penchez vous a droite ou a
gauche contre le corps du robot, qui sert
de guidon



8. Consignes de sécurité pour la conduite

Pour ne pas perdre le contrdle Si vous traversez un terrain accidenté (petites bosses ou

du véhicule, ne laisser pas les terrain inégal), maintenez une allure modérée, de 3 a 20 km/h
roues entrer en contact direct (2~6 mph). Ne roulez ni trop vite, ni trop lentement, sans quoi
avec les obstacles environnants. vous pourriez perdre le contréle du véhicule et tomber. Pliez

légérement les genous pour vous sentir plus en securité.

Ne conduisez pas sur des
routes publiques, des voies
rapides ou des autoroutes.

Ne dépassez pas la vitesse
maximale recommandée. Si
vous la dépassez, Loomo
déclenchera une alarme et se
penchera vers I'arriere. Vous
devrez alors ralentir
immédiatement, sans quoi vous
pourriez perdre I'équilibre.

N’accélérez, ni décélérez pas
brusquement. Ne vous inclinez
pas de plus de 5°, et
n'accélerez, ne décélerez pas
de plus de 4 km/h/s (2.5
mph/s).

Loomo est congu pour un Ne roulez pas dans des trous,

,/ o
Prenez garde a votre téte A Evitez de grimper des pentes de Pour ne pas perdre le
quand vous passez une plus de 15°. contréle de Loomo, ou
porte. endommager ses circuits

électroniques, ne traversez
pas de flaques d’eau plus

profondes que 2cm.

seul conducteur. Ne
conduisez pas Loomo en
portant un enfant. Ne laissez
pas plusieurs personnes
monter sur Loomo en meme
temps. Les femmes enceintes
ne doivent pas conduire

fossés, escaliers, ou autres

Ne vous balancez pas
d’avant en arriére, et ne
modifiez pas la répartition de
votre poids de fagon
brusque.



Ne roulez pas sur des
surface a faible adhérence
(telles que, sans s’y limiter :
des surface mouillés, du
sable, gravier, ou des
surfaces verglacées).

N’effectuez pas de
cascades ou de figures.
Gardez en permanence vos
pieds sur les repose-pieds.

Restez en permanence en
conctact avec le sol. Ne
faites pas de sauts ou de
cascades.

9. Consignes de sécurité

.

Loomo peut étre utilisé comme un Véhicule Auto Stabilisé. Si vous n’avez jamais utilisé de Véhicule Auto
Stabilisé auparavant, veuillez consulter les consignes et bonnes pratiques d’utilisation. Ni Ninebit Inc., ni
Segway Robotics Inc. ne pourra étre tenu responsible d’éventuelles blessures ou dégats causés par le
manque d’expérience du conducteur ou par la désobéissance aux instructions décrites dans ce manuel.

. Notez que les risques peuvent étre réduits en suivant les consignes et avertissements indiqués dans ce

manuel, mais ne sont jamais compléetement éliminés. Gardez en téte qu'il existe toujours un risque de perte
de contréle quand vous conduisez un Loomo, pouvant entrainer des blessures ou la mort. Si vous
conduisez dans I'espace public, obéissez toujours aux lois et reglements locaux. Comme tout véhicule, une
plus grande vitesse implique une plus grande distance de freinage. Freiner brusquement sur une surface
lisse peut provoquer une perte d’adhérence, une perte d’équilibre , ou une chute. Soyez prudent et
conservez une distance de sécurité entre vous et les autres véhicules ou personnes quand vous roulez.
Soyez attentif, et ralentissez quand vous conduisez dans un endroit inconnu.

VI.

VIL.

VIII.

Respectez les piétons et cédez leur toujours le passage. Dépassez par la gauche autant que possible.
Quand vous approchez des piétons d'en face, restez a droite et ralentissez. Prenez garde a ne pas
surprendre les piétons. Quand vous approchez par derriere, annoncez votre présence, réduisez votre allure
et dépassez au pas.

Dans les lieux sans lois ou régulations concernant les véhicules auto stabilisés, respectez les consignes de
sécurité décrites dans ce manuel. Ni Ninbot Inc., ni Segway Robotics Inc. ne pourront étre tenus
responsables d’éventuels dégats matériels, blessures , décés, accidents ou poursuites judiciaires causées
par le non-respect des consignes de sécurité.

Ne laissez personne piloter de Loomo seul sans avoir Iu attentivement les consignes de sécurité. La
sécurité des pilotes néophytes est votre responsabilité. Assurez les (tenez vous pret a les rattraper en cas
de chute) jusqu’a ce qu'ils se familiarisent avec les mouvements de base de Loomo. Vérifiez que chaque
pilote néophyte porte bien un casque et d’autres équipements de protection.

Avant de conduire, vérifiez que toutes les fixations de Loomo (vis, ...) tiennent solidement, qu’aucun
composant n’est endommagé, et vérifiez la pression des pneus. Si Loomo émet des sons anormaux, ou
déclenche une alarme, cessez immédiatement de conduire et contactez votre revendeur/distributeur pour
procéder a une maintenance.

Portez en permanence un casque quand vous pilotez Loomo. Utilisez un casque de vélo ou de skateboard
aux normes, a votre taille, avec une sangle sous le menton, et qui couvre I'arriere de votre crane. Assurez
vous que chaque pilote néophyte porte un casque.

N’effectuez pas vos premieres sorties a un endroit ou se trouvent des enfants, des piétons, animaux, autres
véhicules, vélos, ou autres obstacles et dangers potentiels.

Restez vigilant ! Surveillez a la fois loin devant vous et proche de vous — vos yeux sont votre meilleur atout
pour circuler en toute sécurité et éviter les obstacles et surfaces a faible adhérence (telles que, sans s’y
limiter, les surfaces mouillées, sable, gravier et surfaces verglacées).

Afin de réduire les risques de blessure, vous devez lire et appliquer toutes les mentions “ATTENTION” et
“AVERTISSEMENTS” se trouvant dans ce document. Ne roulez pas a des vitesses dangereuses. Ne roulez
en aucune circonstance sur les mémes voies que des véhicules a moteur.

Suivez toujours ces consignes de sécurité:

A. Ne doivent pas conduire un Loomo :

* Toute personne de moins de 14 ans ou de plus de 60 ans. Les conducteurs agées de 14 a 18 ans ne
doivent conduire que sous la supervision d’un adulte.

« Toute personne sous I'influence d’alcool ou de drogues.



* Toute personne atteinte de maladies constituant un facteur de risque lors d’une activité physique.

* Toute personne ayant des difficultés a garder I'équilibre, ou des difficultés motrices interférant avec leur
capacité a garder I'équilibre.

* Toute personne de poids ou de taille en dehors des limites prescrites par ce document (cf.
Caractéristiques Techniques)

B. Respectez les lois et réglements locaux lors de la conduite. Ne conduisez pas la ou la loi I'interdit.

C. Pour circuler de fagon sécurisée, il est indispensable que vous voyiez clairement ce qui se trouve
devant vous, et que vous soyez clairement visible par autrui.

D. Ne roulez pas dans la neige, sous la pluie, ou sur des routes mouillées, boueuses, verglacées, ou
glissantes pour quelque raison que ce soit. Ne franchissez pas d’obstacles (sable, gravier, branches).
Ceci pourrait vous faire perdre I'équilibre, I'adhérence, et causer une chute.

E. N’accélérez et ne décélérez pas de maniére brusque. N'accélérez pas lorsque le Loomo se penche en
arriere ou déchenche une alarme. N’essayez en aucune fagon de circonvenir le limiteur de vitesse.

XI. Ne branchez pas le cable d’alimentation si le port de recharge est mouillé.

XII. Utilisez un parasurtenseur (protection contre la surtension) lors de la charge de maniére a protéger votre
Loomo contre les coupures de courant et les pics de tension. N'utilisez le chargeur d’aucun autre produit
pour recharger votre Loomo.

XIII. Utilisez uniquement des piéces de rechange approuvées par Segway Robotics. Ne modifiez pas votre
Loomo. Toute modification de votre Loomo est susceptible de porter atteinte a son fonctionnement et de
causer de sérieuses blessures et/ou dégats matériels, et peut annuler la Garantie Limitée.

XIV. Ne vous asseyez pas sur la téte de Loomo. Ceci peut causer de sérieuses blessures et/ou endommager
votre Loomo.

10. Entretien

Nettoyage et stockage

Utilisez un chiffon humecte pour nettoyer le chassis. Les saletés récalcitrantes peuvent étre frottées avec une
brosse a dent et du dentifrice, puis nettoyées avec un chiffon humecte. Les éraflures sur les pieces en
plastiques peuvent étre polies avec du papier abrasif (papier de verre) ultra fin.

* REMARQUE
Ne nettoyez pas votre Loomo avec de I'alcool, de I'essence, de I'acétone ou d’autres solvants corrosifs ou
volatiles. Ces substances peuvent détériorer I'apparence et la structure interne de votre Loomo. N'utilisez
pas de nettoyeur a haute pression pour laver votre Loomo.

e ATTENTION
Assurez vous que votre Loomo est éteint, avec le cable d’alimentation débranché et la trappe en
caoutchouc du port de recharge hermétiquement fermée avant le nettoyage. Sans cela, vous vous exposez
a un risque d’éléctrocution et d'endommagement possible des composants électroniques de Loomo.
Stockez le dans un endroit sec et frais. Ne le stockez pas en extérieur de maniére prolongée. L’exposition
au soleil et aux températures extrémes (chaudes ou froides) accélere le vieillissement des composants en
plastique et peut réduire I'autonomie de la batterie.

* Pression des pneus.
Gonflez les pneus entre 35 et 50 PSI. Gonflez les deux pneus de maniere identique.

Entretien de la batterie

Ne stockez, ni chargez pas la batterie en dehors des limites de température spécifiées (cf Caractéristiques
Techniques). Ne jetez pas la batterie, et ne la détruisez pas. Référez vous a vos lois et réglements locaux en ce
qui concerne le recyclage ou la destruction de vos batteries. Une batterie bien entretenue conserve de bonnes
performances méme apres de nombreux kilomeétres de circulation. Rechargez la batterie apres chaque sortie, et
évitez de la décharger completement . Les performances de la batterie sont maximisées lors d’une utilisation a
température ambiante (22°C / 70°F), tandis qu’une utilisation a température inférieure a 0°C (32°F) peut réduire
son autonomie et ses performances.



REMARQUE

Une batterie complétement chargée conserve généralement de la charge pendant 120 a 180 jours en veille.
Une batterie non rechargée conserve de la charge pendant 30 a 60 jours en veille. N'oubliez pas de recharger
la batterie apres chaque utilisation. Décharger complétement la batterie peut endommager la batterie de
maniére permanente. Des composants internes a la batterie enregistrent les conditions de charge-décharge;
les dommages causés par un déchargement excessif ou insuffisant de la batterie ne seront pas couverts par
la Garantie Limitée.

AVERTISSEMENT

Risque d’incendie - Aucune des pieces ne peut étre réparée par I'utilisateur. Une exposition prolongée aux
rayons UV, a la pluie et aux intempéries peut endommager les enveloppes. Entreposer a l'intérieur hors
utilisation.

AVERTISSEMENT

Risque d’incendie - Aucune des pieces ne peut étre réparée par I'utilisateur. Une exposition prolongée aux
rayons UV, a la pluie et aux intempéries peut endommager les enveloppes. Veuillez entreposer a l'intérieur
entre chaque utilisation.

AVERTISSEMENT

Nous déconseillons de conduire a des températures inférieures a 0°C (32°F) : une température ambiante
trop faible limite la puissance maximale du moteur. Ceci pourrait causer des blessures ou des dégats
matériels a la suite perte d’adhérence ou chutes. Ne démontez pas la batterie.

11. Caractéristiques techniques

Caractéristiques du matériel La description

Dimensions Hauteur x longueur x largeur : 650 x 310 x 570mm
Poids net ~19 kg (~42 Ibs)

Capacité de la batterie 329 Wh

Batterie 42 cellules litihium-ion format 18650

Limite de vitesse 8 km/h en mode robot, 18 km/h en mode VAS

Plage de rotation de la téte Verticalement +150 degrés, horizontalement -90 a 180 degrés.

Lorigine est mesurée apres transformation.

Ecran LCD 4.3 pouces, 480 x 800 pixels

empératures de fonctionnement 0 ~ 35°C (32 ~ 95°F)

Charge maximale 25 ~ 100 kg (55 ~220 Ibs)

Caractéristiques de la plateforme La description

Processeur Intel Atom Z8750, 4 coeurs 2.56GHz, x86-64

Systéme d’exploitation Systeme d’exploitation maison basé sur android 5.1

Mémoire RAM 4 Go
Mémoire stockage de masse 64 Go
Ports USB USB 3.0 Type-C

Baie d’extension USB 2.0 et alimentation 24V (max 1A)
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Caractéristiques des capteurs La description

Flux d’image RVB-profondeur 30 Hz en temps réel (en intérieur et

RealSense ZR300 en extérieur)

Caméra HD Flux 1080p 30 Hz avec champ de vision de 104 degrés

, ) 5 microphones permettant le tracé de faisceaux et la localisation de
Rangée de microphones 'origine des voix

Capteur a ultrasons Mesure la distance des obstacles frontaux

Capteurs infrarouges Détecte la présence de failles / vides dans le sol

Capteurs tactiles 3 capteurs tactiles se trouvent sur la gauche, la droite, et derriere la
pteu : téte du robot

Odométrie des roues Précise a 4 degrés pres

Encodeurs magnétiques et a effet Hall mesurant I'angle de chaque
Encodeurs L

joint
Améliore la stabilisation de la caméra et fournit des données sur la

Centrale a inertie position du robot

Loomo Bedienungshandbuch

SEGWAY

ROBOTICS
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1.In der Box enthalten

Loomo:
Der Roboter.

(ol

[©1@)

Erweiterungsfachkonverter
(wahlweise):

Wenn angeschlossen bietet es
direkten Zugriff auf eine USB 2.0 und
24V (1A Grenze) Stromversorgung.

USB 3.0 Typ C Kabel (wahlweise):
Kompatibel mit USB 2.0.

@@ (Fur den Anschluss an
einen Computer)

AC/DC adapter:
Internationale Spannung.

Eingangsspannung:
100~240V AC, 50/60Hz

Ausgangsspannung: 58.8V
Nennleistung: 120W
Ladezeit: ca. 3 Stunden

Erweiterter Lufthahn:
Zum Reifen Aufpumpen.

M

Reinigungstuch (wahlweise):
Fur LCD Bildschirm.

]
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2. Diagramm

LCD Bildschirm
Mikrofon-Array

Scheinwerfer
Infrarotsensoren
Ein/Aus-Taste

Reifenlufthahn

Schloss

o
Bluetooth *
N

Tempolimit

Ladestand
Statusanzeige

02

HD-Kamera

Intel RealSense

Ein/Aus-Taste

Ultraschallsensor

Betriebsanzeige

Ladeanschluss

Radlichter

Halten Sie die Ein/Aus-Taste gedrlickt um Loomo ein- oder
auszuschalten

Schloss Zeigt an ob Loomo's Basis gesperrt ist oder nicht.
T limit Zeigt an ob sich Loomo im Geschwindigkeitslimit-Modus
empolimi befindet oder nicht.
Zeigt die verbleibende Akkulaufzeit an. Jeder Block
entspricht ungeféhr 20% Akku. Wenn der Akku fast leer
Ladestand ist, blinkt dieses Symbol. Dann sollten Sie Loomo

aufladen. Wenn der Ladestand unter 10% ist, wird die
Geschwindigkeit auf 10 km/h (6.2 mph) reduziert.

Linkes Touchpad

Lautsprecher

Transform-Taste

BerUhrungsleiste Touch Bar

G o Transform-Taste

—— o USB Typ C
Hebegriff

Erweiterungsfach

Ruckleuchten

Drlicken um Loomo zwischen dem Roboter- und SBV-Modus umzuschalten.

Seitliche (links/rechts) Touchpads

Tippen Sie auf die seitlichen Touchpads, um den Standardzustand
wiederherzustellen.

Beruihrungsleiste Touch Bar

Halten Sie die BerUhrungsleiste Touch Bar um Loomo im Roboter- oder
SBV-Modus zu bewegen.

Hebegriff

Halten Sie die innere Taste im Hebegriff um Loomo*s Motor vortibergehend
anzuhalten oder Loomo sicher aufzuheben.
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3. Anleitung

3.1 Loomo ein- und ausschalten und zwischen SBV & Roboter Modi wechseln

Transform-Taste o

SBV-Modus

¢ Einschalten:
Platzieren Sie Loomo aufrecht und halten sie
die Ein/Aus-Taste fur 2 Sekunden um Loomo
einzuschalten. Loomo wird dann seine
selbstbalancierenden Mechanismen aktivieren.

Ausschalten:

Wechseln Sie Loomo zuerst in den SBV-Mo-
dus, dann drlcken Sie die Ein/Aus-Taste um
Loomo auszuschalten. Bitte beachten Sie,
dass Loomo sofort das Gleichgewicht verlieren
wird, sobald Loomo ausgeschaltet ist. Bitte
halten Sie Loomo aus Sicherheitsgrinden fest
und legen Sie Loomo manuell ab. Es ist nicht
moglich die Ein/Aus-Taste zu betatigen, wenn
oder jemand darauf fahrt.

04

Roboter-Modus

* Transformieren:
Loomo hat zwei Modi, SBV (Self-Balancing-Vehicle
= Selbstbalancier-Fahrzeug) -Modus und
Roboter-Modus. Der SBV Modus ist fur den
personlichen Transport konzipiert. Der
Roboter-Modus ist fur das selbstandige Fahren des
Roboters ausgelegt. Sie kénnen Loomo zwischen
diesen zwei Modi wechseln indem sie die
Transform-Taste betatigen.

* Erzwungenes Herunterfahren:
Erzwungenes Herunterfahren:
Drticken und halten Sie die Ein/Aus-Taste (fur ca.
5s) bis Loomo anfangt zu piepen, wonach Loomo
nach 30s heruntergefahren wird. Bitte benutzen Sie
diese Funktionalitat ausschliesslich dann, wenn
Loomo nicht mehr reagiert.

3.2 Aufladen

A Laden sie Loomo nur auf, wenn Loomo ausgeschaltet ist.

Dcanciyg @

Lokalisieren Sie den
Ladeanschluss.

@ Offnen Sie die
Gummikappe.

@ Stecken Sie den Stecker
in die Buchse.

Laden Sie die Loomo-Batterie mindestens einmal aller 6 Monaten vollstandig auf, um
die Verschlechterung der Ladefahigkeit der Batterie zu vermeiden.

Intelligentes BMS (Battery Management System):
Schutz gegen Uberspannung, Unterspannung, Kurzschluss und Uberhitzung
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3.3 Erweiterungsfachkonverter (wahlweise)
Wenn angeschlossen bietet es direkten Zugriff auf eine USB 2.0 und 24V (1A Grenze)

Stromversorgung.

$)

USB-Anschluss

Entfernen Sie die
Gummikappe, welche
den Hardware-Erweiter-
ungsschacht bedeckt.

Richten Sie den
Erweiterungsfachkonvert-
er an der Schnittstelle
aus und drtcken Sie ihn
hinein.

Stromanschluss

Befestigen Sie den
Erweiterungsfachkonve
rter indem Sie am
Knopf drehen.

4. Loomo tragen

Aufheben

Wenn Loomo eingeschaltet ist, benutzen Sie bitte den Hebegriff um Loomo wie oben gezeigt anzuheben und zu tragen.
Aufgrund Loomo's selbstbalancierenden Mechanismen kann das inkorrekte Anheben am Hauptrahmen oder den Schutzblechen
zu willktrlichen Drehungen der Rader fuhren. Die kann eine Gefahr flr Sie und andere in ihrem Umfeld bedeuten.

Halten Sie darum die innere Taste im Hebegriff um Loomo’s Motor voribergehend anzuhalten und Loomo sicher aufzuheben.

Stossen &
Bewegen

Bitte vergewissern Sie sich, dass Sie die Handberthrungsleiste halten, wenn Sie versuchen Loomo durch stossen zu
bewegen.

Um die aktuelle Position zu halten wird Loomo jegliche Kréafte dusserlicher Stérungen ausgleichen. Falls Sie Loomo auf eine
falsche Art und Weise bewegen, werden Sie einen Widerstand spuren.

A Vermeiden Sie es Loomo Uber Stufen oder Hindernisse zu stossen.

07



5. Mit Loomo verbinden

Laden Sie die Loomo Mobilgerat-App herunter und verbinden Sie lhr Mobilgerat mit Loomo.

Es gibt zwei Verbindungsmodi, um eine stabile Verbindung sicherzustellen.

* Wi-Fi-Modus: Sie kénnen Ihr Mobilgerat mit Loomo verbinden indem Sie dem gleichen Wi-Fi
Netzwerk beitreten.

* Hotspot-Modus:

Sie kénnen |hr Mobilgerat auch mit Loomo verbinden, indem Sie Loomo's Hotspot benutzen.

Wi-Fi-Modus Hotspot-Modus

HINWEIS:

Im Wi-Fi-Modus werden sowohl Loomo, als auch ihr Mobilgerat weiterhin Zugriff auf das
Internet haben. Im Hotspot-Modus verlieren beide hingegen den Internetzugang. Daher
empfehlen wir den Wi-Fi-Modus fur die Verbindung mit Loomo zu verwenden. Sie kénnen
diese zwei Modi in Loomo's Hauptanwendungsfenster umschalten.

08

6. Verfugbare Anwendungen

|

i
Foto-Assistent Personlicher Begleiter
Loomo kann Ihr Foto-Assistent sein und Loomo kann Ihren Schritten folgen,
Ihr Leben aus seiner einmaligen begleitet Sie, biegt mit lhnen ab und

Perspektive aufnehmen. stoppt mit Ihnen.

Ferngesteuertes Fahrzeug

Loomo kann mit Inrem Mobilgerat
ferngesteuert und durch die Umgebung
geleitet werden.
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7. Fahrtraining

A WARNUNG @ O @

Fahrer muss 25-100 kg (565-220 lbs) Tragen Sie einen zugelassenen Helm und andere Schutzaus-
wiegen und muss 130-200 cm (4'3"-6'6") rUstung um das Verletzungsrisiko zu minimieren.

gross sein. Nach der Aktivierung flhrt Sie die App durch das Tutorial fur
neue Fahrer. Bitte folgen Sie den Schritten in der App und den
Anweisungen in diesem Handbuch.

HINWEIS
Bitte installieren Sie die App vor dem ersten Versuch auf inrem

Mobilgerat. Die App wird sie durch das Tutorial fiir neue Fahrer O O
leiten.

HINWEIS
Bitte vergewissern Sie sich, dass Sie die Warnhinweise und

w

Verlagern Sie langsam ihr Gewicht auf 4 Stehen sie mit beiden Fussen gleichméssig

) ’ L Loomo. Ein Piepton signalisiert, dass sich und entspannt, wahrend Sie geradeaus
Sicherheitswarnungen zur Fahrt in diesem Handbuch gelesen L im Gleich icht befindet h
und verstanden haben, bevor Sie versuchen auf Loomo zu 00mo nun Im ‘aieichgewlicht betindet. schauen.

fahren. Die Nichtbeachtung dieser Warnungen kann zum Tod E::; Sie langsam mit Ihrem anderen Fuss

oder schweren Verletzungen fuhren, durch: Verlust des
@ Gleichgewichts, Bodenhaftung und/oder Kontrolle; Kollisionen;

O und Stirze. @ Q

@

1 Gehen Sie zu einer grossen offenen Flache 2 Setzen Sie einen Fuss vorsichtig auf die ' ' '
und fragen Sie einen Freund, der Sie bei Ihrer Fussmatte, wahrend Sie sich mit dem anderen 5 Beugen Sie ihren Kérper sanft nach vorne 6 Um sich zu drehen, lehnen Sie sanft nach
ersten Fahrt unterst(itzt. Fuss auf dem Boden absttitzen. Dricken sie die und hinten, um Ihre Bewegungen zu steuern. links oder rechts an die Lenkstange.
Lenkstange (den Rumpf des Roboters) nicht mit
A WARNUNG dem Bein.

Immer von hinten auf Loomo auf- und absteigen.



8. Sicherheitswarnungen fiir die Fahrt

Um die Kontrolle Uber das Fahrzeug Halten Sie eine moderate Geschwindigkeit von 3~10km/h (2~6 mph),
zu gewahrleisten, vermeiden Sie, wenn Sie Uber kleine Unebenheiten oder unebenes Gelénde fahren.
dass die Rader in direkten Kontakt Fahren Sie nicht zu langsam oder zu schnell; ansonsten kénnen Sie die

mit umgebenden Hindernissen Kontrolle verlieren und fallen. Halten Sie Ihre Knie gebogen fir ein
kommen. angenehmeres Fahren.

_/

~Q

Fahren Sie nicht auf Uberschreiten Sie nicht die Nicht abrupt beschleunigen oder
offentlichen Strassen oder empfohlene abbremsen. Nicht mehr als 5° lehnen
Autobahnen. Hochstgeschwindigkeit. Falls Sie oder schneller als 4 km/h/s (2.5

dies tun wird Loomo einen Alarm mph/s) beschleunigen/abbremsen.

ausldésen und zurticklehnen. In
diesem Moment sollten Sie sofort
abbremsen; ansonsten kdnnen Sie
Ihr Gleichgewichtverlieren.

Passen Sie auf Ihren Kopf auf, Vermeiden Sie Steigungen, Vermeiden Sie das Fahren durch
wenn Sie durch Turen fahren. welche steiler als 15° sind.

um einen Kontrollverlust oder die

Beschéadigung von Loomo's internen

Schaltkreisen zu vermeiden.

Pfltzen, welche tiefer als 2cm sind,

Loomo ist nur fur einen Fahrer Fahren Sie mit Loomo nicht tber Schaukeln Sie nicht hin und her
geeignet. Tragen Sie kein Kind Lécher, Randsteine, Stufen oder und verlagern Sie Ihr Gewicht
wahrend Sie auf Loomo fahren andere Hindernisse. nicht abrupt.

und lassen Sie nicht mehrere
Personen gleichzeitig auf Loomo
fahren. Schwangere sollten nicht
auf Loomo fahren.



Fahren Sie nicht auf einem
Untergrund mit geringer
Bodenhaftung (einschliesslich,
aber nicht beschrankt auf:
nasser Boden, loser Sand, loses
Kies und Eis).

Halten Sie jederzeit
Bodenkontakt. Springen Sie
nicht oder versuchen Stunts.

Versuchen Sie keinerlei Stunts.
Behalten Sie immer beide Flisse
auf der Fussmatte.

9. Warnhinweise

Loomo kann als ein sich selbstbalancierendes Fahrzeug verwendet werden. Falls Sie noch nie zuvor ein
solches Produkt verwendet haben, lesen Sie bitte die Anleitung und Uben Sie das Fahren. Weder Ninebot
Inc., noch Segway Robotics Inc. sind fur Verletzungen oder Schaden, die durch die Unerfahrenheit des
Fahrers oder Nichtbefolgung der Anweisungen im Handbuch verursacht worden sind, verantwortlich.

. Bitte haben Sie Verstandnis dafir, dass auch wenn Sie das Fahrtrisiko reduzieren kénnen, indem Sie allen

Anweisungen und Warnungen in diesem Handbuch folgen, Sie trotzdem nicht alle Risiken beseitigen
kénnen. Denken Sie daran, dass Sie Verletzungen oder Tod durch Verlust der Kontrolle, Kollisionen und
Stlrze riskieren wenn Sie mit Loomo fahren. Beachten Sie beim Betreten &ffentlicher Réume immer die
ortlichen Gesetze und Vorschriften. Wie bei anderen Fahrzeugen erfordern héhere Geschwindigkeiten
einen langeren Bremsweg. Plétzliches Bremsen auf glatten Oberflachen kann zu Radschlupf, Verlust des
Gleichgewichts oder Stlrzen flihren. Seien Sie vorsichtig und halten Sie beim Fahren stets einen sicheren
Abstand zwischen anderen Personen oder Fahrzeugen. Seien Sie wachsam und beim Betreten
unbekannter Gebiete, verlangsamen Sie die Geschwindigkeit.

VI.

VII.

VIII.

Respektieren Sie Fussgénger, indem Sie ihnen immer Vorfahrt geben. Uberholen Sie nach Méglichkeit
links. Bei der Annaherung an einen Fussganger von vorne, bleiben Sie auf der rechten Seite und
verlangsamen Sie Ihre Geschwindigkeit. Vermeiden Sie es Fussganger zu erschrecken. Wenn Sie sich
von hinten annahern, kiindigen Sie lhre Prasenz an und verlangsamen Sie die Geschwindigkeit auf
Schritttempo beim Uberholen.

. An Orten ohne Gesetze und Vorschriften fUr selbstbalancierende Elektrofahrzeuge, halten Sie die

Sicherheitshinweise in diesem Handbuch ein. Weder Ninebot Inc. noch Segway Robotics Inc. sind fur
Sachschéden, Personenschaden / Todesfalle, Unfélle oder Rechtsstreitigkeiten verantwortlich, die auf
Verstosse gegen die Sicherheitsanweisungen zurlickzuftihren sind.

. Erlauben Sie es niemandem alleine auf Loomo zu fahren, es sei denn, diese Person hat die Anleitung

sorgfaltig gelesen. Die Sicherheit neuer Fahrer liegt in Ihrer Verantwortung. Begleiten Sie neue Fahrer, bis
Sie mit der grundlegenden Bedienung von Loomo vertraut sind. Stellen Sie sicher, dass jeder neue Fahrer
einen Helm und andere Schutzausristung tragt.

Prtfen Sie Loomo vor jeder Fahrt auf lockere Verschlisse, beschadigte Komponenten und niedrigen
Reifendruck. Wenn Loomo ungewohnliche Gerdusche von sich gibt oder einen Alarm auslést, hdren Sie
sofort auf zu fahren und rufen Sie Ihren Handler/Vertreiber zur Wartung an.

Tragen Sie beim Fahren immer einen Helm. Verwenden Sie einen zugelassenen Fahrrad- oder
Skateboardhelm, der mit den Kinnriemen gut sitzt und lhren Hinterkopf schiitzt. Stellen Sie sicher, dass
jeder neue Fahrer einen Helm tragt.

Unternehmen Sie |hre erste Fahrt nicht in einer Umgebung, in der Sie Kinder, Fussgénger, Haustiere,
Fahrzeuge, Fahrrader oder anderen Hindernissen und moglichen Gefahren begegnen kénnen.

. Seien Sie wachsam! Schauen Sie sowohl weit voraus, als auch vor lhren Loomo — lhre Augen sind Ihr

bestes Werkzeug, um sicher Hindernisse und Untergriinde mit geringer Bodenhaftung (einschliesslich,
aber nicht beschréankt auf nassen Boden, loser Sand, loser Kies und Eis) zu vermeiden.

. Um das Verletzungsrisiko zu verringern, missen Sie alle "VORSICHT" und "WARNUNG" Hinweise in

diesem Dokument lesen und befolgen. Fahren Sie nicht mit einer unsicheren Geschwindigkeit. Unter
keinen Umstanden sollten Sie auf Strassen mit Kraftfahrzeugen fahren. Befolgen Sie immer diese
Sicherheitshinweise:

A. Folgende Personen sollten nicht auf Loomo fahren:

* Alle Personen unter 14 Jahren oder élter als 60 Jahre. Fahrer zwischen 14-18 Jahren sollten unter
Aufsicht eines Erwachsenen fahren.



* Alle Personen unter dem Einfluss von Alkohol oder Drogen.

10. Wartung

* Alle Personen, welche an einer Krankheit leiden, welche sie bei anstrengender korperlicher Aktivitat

geféhrdet. -
Reinigung und Lagerung

* Alle Personen, die Gleichgewichtsprobleme oder Probleme mit motorischen Fertigkeiten haben,

welche Ihre Fahigkeit beeintréchtigen konnten, das Gleichgewicht zu halten. Benutzen sie ein weiches, feuchtes Tuch um den Hauptrahmen zu reinigen. Schwer entfernbarer Schmutz

kann mit einer Zahnblirste und Zahnpasta geschrubbt und anschliessend mit einem weichen, feuchten Tuch

* Alle Personen, deren Korpergrosse oder Gewicht ausserhalb der angegebenen Grenzen liegt (siehe gereinigt werden. Kratzer auf den Kunststoffteilen kdnnen mit extra feinem Schleifpapier poliert werden.

Technische Daten).

* HINWEIS
Reinigen Sie Ihr Loomo nicht mit Alkohol, Benzin, Azeton oder anderen atzenden / fllichtigen
Losungsmitteln. Diese Substanzen kénnen das Aussehen und die internen Komponenten lhres Loomo's
beschadigen. Waschen Sie Ihr Loomo nicht mit einem Hochdruckreiniger oder einem Hochdruckschlauch.

B. Beachten Sie die ortlichen Gesetze und Vorschriften, wenn Sie auf diesem Produkt fahren. Fahren Sie
nicht dort, wo es durch drtliche Gesetze verboten ist.

C. Um sicher zu fahren, mussen Sie in der Lage sein, deutlich zu sehen, was vor Ihnen liegt, und Sie

muUssen fUr andere deutlich sichtbar sein.
e WARNUNG

D. Fahren Sie nicht im Schnee, Regen oder auf Strassen, die nass, matschig, vereist oder aus
irgendeinem Grund rutschig sind. Fahren Sie nicht tber Hindernisse (Sand, loses Kies oder Stdcke).
Dies koénnte zu einem Verlust des Gleichgewichts oder der Bodenhaftung flihren und einen Sturz

Vergewissern Sie sich, dass wenn Loomo ausgeschaltet ist, das Ladekabel nicht eingesteckt ist und die
Gummikappe am Ladeanschluss vor der Reinigung fest verschlossen ist. Andernfalls setzen Sie sich dem
Risiko flr einen elektrischen Schlag oder der Beschadigung elektrischer Komponenten aus.

verursachen. Lagern Sie Loomo an einem kihlen, trockenen Ort auf. Bewahren Sie Loomo nicht fir langere Zeit im Freien

auf. Die Aussetzung gegenuber Sonnenlicht und extremen Temperaturen (sowohl heiss, als auch kalt)
beschleunigt den Alterungsprozess der Kunststoffkomponenten und kann die Batterielebensdauer verringern.

E. Beschleunigen oder bremsen Sie nicht abrupt ab. Beschleunigen Sie nicht wenn Loomo nach hinten
lehnt oder einen Alarm ausldst. Versuchen Sie nicht die Hochstgeschwindigkeit zu Uberschreiten.

e Reifendruck

XI. Schliessen Sie das Netzkabel nicht an, wenn der Ladeanschluss feucht ist.
Pumpen Sie die Reifen auf 35-50 psi (2.4-3.4 bar). Blasen Sie beide Reifen gleichmassig auf.

XlI.  Verwenden Sie beim Aufladen einen Uberspannungsschutz, um Ihr Loomo vor Schéden durch
Stromstdsse und Spannungsspitzen zu schitzen. Verwenden Sie nur das mitgelieferte Ladegerat.
Verwenden Sie keine Ladegerate von anderen Produkten.

Batteriewartung

Lagern oder laden Sie den Akku nicht bei Temperaturen ausserhalb der angegebenen Grenzwerte (siehe
Technische Daten). Werfen Sie die Batterie nicht weg. Zerstdren Sie die Batterie nicht. Weitere Informationen
zur Batterie finden Sie auf dem Aufkleber der auf der Batterie aufgebracht ist. Beachten Sie die drtlichen
Gesetze und Vorschriften zum Recycling und/oder der Entsorgung von Batterien. Eine gut gewartete Batterie
kann auch nach vielen Kilometern Fahrt noch gut funktionieren. Laden Sie den Akku nach jeder Fahrt auf und
vermeiden Sie das vollstandige Entladen der Batterie. Bei Verwendung bei Raumtemperatur (22° C [70° F]) ist
die Reichweite und die Leistung am besten; wahrend die Verwendung bei Temperaturen unter 0° C (32° F) die
Reichweite und Leistung verringern kann.

XIIl.  Verwenden Sie nur von Segway Robotics zugelassene Teile und Zubehdr. Modifizieren Sie |hr Loomo
nicht. Modifikationen an Ihrem Loomo kénnen den Betrieb von Loomo beeintrachtigen, kénnen zu
schweren Verletzungen und/oder Schaden fuhren und kénnen die eingeschrankte Garantie ungltig
machen.

XIV. Sitzen Sie nicht auf Loomo*s Kopf. Dies kénnte zu schweren Verletzungen und/oder Schaden an lhrem
Loomo flhren.



HINWEIS

In der Regel sollte eine voll aufgeladene Batterie 120-180 Tage im Standby-Zustand verbleiben kénnen. Eine
Batterie mit niedrigem Ladestand sollte 30-60 Tage im Standby-Zustand verbleiben kénnen. Denken Sie
daran, den Akku nach jedem Gebrauch aufzuladen. Wenn die Batterie vollstandig entladen wird, kann die
Batterie dauerhaft beschadigt werden. Elektronik innerhalb der Batterie zeichnet den Lade-Entlade-Zustand
der Batterie auf. Schaden, welche durch zu hohe oder zu geringe Entladung verursacht werden, werden von
der beschrénkten Garantie nicht gedeckt.

WARNUNG

Feuergefahr. Keine vom Benutzer zu wartenden Teile. Langere Aussetzung gegentiber UV-Strahlung, Regen
und anderen Witterungsbedingungen kénnen die Gehausematerialien beschadigen. Bei Nichtgebrauch in
Innenrdumen lagern.

WARNUNG

Feuergefahr. Keine vom Benutzer zu wartenden Teile. Langere Aussetzung gegentiber UV-Strahlung, Regen
und anderen Witterungsbedingungen kénnen die Gehausematerialien beschadigen. Bei Nichtgebrauch in
Innenrdumen lagern.

WARNUNG

Es wird nicht empfohlen zu fahren, wenn die Umgebungstemperatur unter 0° C (32° F) liegt, da die
maximale Leistung und das maximale Drehmoment durch niedrige Temperaturen begrenzt wird. Dies kénnte
zu Personenverletzung oder Sachschaden durch Rutschen oder Stirze fihren. Versuchen Sie nicht, den
Akku zu zerlegen.

11. Technische Spezifikationen

Hardware Spezifikationen

Beschreibung

Abmessungen
Nettogewicht
Batteriekapazitat
Batteriepack
Hochstgeschwindigkeit
Kopf-Drehbereich

LCD Bildschirm
Betriebstemperatur

Nutzlast

Hbhe x Lange x Breite: 650 x 310 x 570mm

~19 kg (~42 Ibs)

329 Wh

42 *18650” Lithium-lonen-Batterien

8 km/h (4.3 mph) im Roboter-Modus, 18 km/h (11 mph) im SBV-Modus

Gierung +150 Grad, Neigung -90~180 Grad. Ursprung ist bei der Transformation
4.3 Zoll, 480 x 800 Pixel

0 ~ 35°C (32 ~ 95°F)

25 ~ 100 kg (55 ~ 220 Ibs)

Plattform-Spezifikationen

Prozessor
Betriebssystem
Arbeitsspeicher
Speicher
USB-Anschllsse

Erweiterungsfach

Beschreibung

Intel Atom Z8750, 4 cores 2.56GHz, x86-64
Angepasstes System basierend auf Android 5.1
4GB

64GB

USB3.0Typ C

USB 2.0 und 24V Stromversorgung (max. 1A)



Sensor-Spezifikationen

Beschreibung
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RealSense ZR300
HD Kamera
Mikrofon-Array
Ultraschallsensor
Infrarotsensoren
Berlihrungssensoren
Rad-Odometrie
Encoder

Inertiale Messeinheit (IMU)

Echtzeit 30Hz RGB-Depth Bild Streaming(drinnen & draussen)
1080p 30Hz Streaming mit 104 Grad Blickfeld

5 Mikrofone flir Beamforming und Stimmortung

Frontale Hindernisabstandsmessung

Bodenklippenerkennung

Drei Bertihrungssensoren am Roboterkopf (links, rechts und hinten)
Ca. 4 Grad Prézision

Hall & magnetische Encoder zur Messung der Gelenkwinkel

Ermdoglicht Kamerastabilisierung & Feedback zur Haltung

Manuale d’'uso Loomo

SEGWAY

ROBOTICS
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1. Incluso nella confezione

Loomo:
|l Robot.

o0

@ Convertitore del dock di estensione
(opzionale):
Quando collegato, fornisce direttamente
accesso all' USB 2.0 e a I'alimentazione
elettrica di 24V (limite 1A).

@

Cavo USB 3.0 Type-C (opzionale):
Compatibile con USB 2.0.

@@ (Per connettersi al computer)

Adattatore AC/DC:
Tensione internazionale.

Tensione d'ingresso:
100~240V AC, 50/60Hz

Tensione di uscita: 58.8V
Potenza nominale: 120W
Tempo di ricarica: ca. 3 Stunden

Rubinetto d'aria esteso:
Per gonfiaggio dei pneumatici.

M

Pezza per pulire (opzionale):
Per lo schermo LCD.

[ ]
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2.Schema

Macchina fotografica HD Barra Hand-touch

Schermo LCD Tappetino tattile sinistro

Intel RealSense Pulsante di trasformazione

Microfoni
USB Type-C
’ Altoparlante Maniglia di sollevamento
Faro ° Sensore ad ultrasuoni
Sensori a infrarossi ) . .
Indicatore di energia Baia di estensione
Pulsante di accensione o
Porta per ricarica ) o
Luci posteriori
Rubinetto dell'aria Luci della ruota
del pneumatico
1 Pulsante di trasformazione Premere per passare Loomo tra le modalita Robot o SBV.
Serratura 6 @ Pulsante di Tenere premuto il pulsante di accensione per Tappetini tattili laterali T | tappetini laterali istabilire lo stat definit
N accensione attivare/disattivare Loomo. (destro/sinistro) occare i tappetini laterali per ristabilire lo stato predefinito.
uetoo *
Limite di m 6 Serratura Indica se la base di Loomo & bloccata. Barra Hand-touch Tenere la barra Hand-touch per spostare Loomo in modalita Robot 0 SBV.
velocita ‘ Indi L e i dalita locita limi (Speed
fD Limite di velocita ' \00@ S€ Lo0mo & in mo alita a velocita limitata (Spee . . Tenere premuto il pulsante interno all'interno della maniglia per fermare
Limit). Manlg"a di sollevamento temporaneamente il motore di Loomo per sollevarlo o portarlo in sicurezza.
Livello di

; Indica la durata residua della batteria. Ogni blocco

batteria equivale a circa 20% di batteria. Quando la batteria &

Livello di potenza quasi scarica, questa icona lampeggia. Si dovrebbe allora
caricare Loomo. Qualora il livello di batteria fosse inferiore

Pannello di visualizzazione al 10%, la velocita verrebbe
di stato limitata a 10 km/h.
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3. Guida di base

3.1 Accensione/spegnimento di Loomo e commutazione tra modalita SBV e Robot

Pulsante di °
trasformazione

Pulsante di
accensione

Modalita Robot

Modalita SBV

* Accensione:
Mettere Loomo in posizione verticale, in seguito
premere il pulsante di alimentazione per 2
secondi per accendere Loomo. A questo punto
Loomo attivera la sua funzione di auto-bilancia-
mento.

* Trasformare:
Loomo ha due modalita, la modalita SBV (veicolo
di bilanciamento automatico) e la modalita Robot.
La modalita SBV & progettata per il trasporto
personale. La modalita Robot & progettata per
|'autopilota del robot. Si pud far passare Loomo tra
queste due funzionalita premendo il pulsante di

* Spegnimento: :
trasformazione.

In primo luogo passare Loomo in modalita
SBV, poi premere il pulsante di alimentazione

per spegnerlo. Si prega di notare che Loomo * Arresto forzato:

perdera improvvisamente I'equilibrio qualora Premere il pulsante di accensione (per circa 5
venisse spento. Per motivi di sicurezza, tenere secondi) finché Loomo inizia a emettere un

Loomo e appoggiarlo manualmente. Premere il segnale acustico, dopodiché Loomo si spegnera in
pulsante di alimentazione non funzionerebbe 30 secondi. Utilizza questa funzionalita solo

se qualcuno lo stesse guidando. quando Loomo non risponde.

04

3.2 Ricarica

A Carica Loomo solo quando & spento.

\/

Individuare la porta
diricarica.

@ Aprire il tappo

@ Inserire la spina nella presa.
di gomma.

Non lasciare le batterie di Loomo inutilizzate per un lungo periodo, sia nel prodotto che
in magazzino. Per evitare il degrado della batteria, Loomo deve essere caricato almeno
ogni 6 mesi.

BMS Intelligente (sistema di gestione della batteria):
protezione da sovratensione / sotto-tensione / cortocircuito / surriscaldamento

05



3.3 Convertitore della baia di estensione (opzionale)
Quando ¢ collegato, fornisce l'accesso diretto all’ USB 2.0 e a I'alimentazione elettrica

di 24V (limite 1A).
Porta di

Porta USB
alimentazione

&

Allineare il convertitore @ Fissare saldamente il

@ Rimuovere il tappo di

gomma che copre lo slot della baia di estensione convertitore della baia

di espansione del con lo slot di interfaccia di estensione di

hardware. e premere con forza. prolunga ruotando la
manopola.

4. Trasporto di Loomo

Sollevamento

Quando Loomo & acceso, assicurarsi di usare la maniglia di sollevamento per sollevare e portare Loomo come mostrato
nellimmagine. A causa del meccanismo di auto-equilibratura di Loomo, non correttamente sollevandolo dal telaio o dai
parafanghi pud causare la rotazione imprevedibile delle ruote. Questo a sua volta pud causare pericolo a voi e agli altri
intorno. Pertanto, tenendo premuto il pulsante interno all'interno della maniglia vi permettera di fermare temporaneamente il

motore di Loomo e portarlo in sicurezza.

Spingere e
spostare

Assicurarsi di tenere la barra Head-Touch quando si tenta di spostare Loomo spingendo. Per mantenere la sua attuale
posizione, Loomo rifiutera le forze da eventuali disturbi esterni. Se Loomo viene spostato in modo errato, sentirete forza
resistente.

A Evitare di spingere Loomo sopra le scale o gli ostacoli.
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5. Collegamento a Loomo

Scaricare I'applicazione mobile Loomo e collegare il proprio dispositivo mobile a Loomo.

Ci sono due modi di connessione per garantire una connessione corretta e stabile.

¢ Modalita Wi-Fi: si pud collegare il proprio dispositivo mobile a Loomo connettendosi alla

stessa rete Wi-Fi.

* Modalita hotspot: € anche possibile collegare il dispositivo mobile a Loomo utilizzando

I'hotspot di Loomo.

Modalita Wi-Fi Modalita Hotspot

NOTA:

Quando in modalita Wi-Fi, sia Loomo che il dispositivo mobile avranno ancora accesso a
Internet. Tuttavia, quando la modalita hotspot € attiva, entrambi perderanno |'accesso a
Internet. Quindi, si consiglia di usare la modalita Wi-Fi per connettersi a Loomo. E possibile
passare da queste due modalita dalla schermata principale di Loomo.

08

6. Applicazioni disponibili

O

Assistente Fotografo

Loomo puo essere il tuo assistente
fotografo e registrare la tua vita da una
prospettiva unica.

Veicolo telecomandato

Loomo puo essere controllato in remoto
e guidato attraverso lo spazio dal tuo
dispositivo mobile.

Compagno Personale

Loomo puo seguire le tue tracce,
andare con te, voltarsi con te, fermarsi
con te.



7. Imparare ad usare

1 Andare in una grande area aperta e chiedere
ad un amico di aiutarti nella tua prima corsa.

A AWERTIMENTO

Il pilota deve pesare 25-100 kg e deve
essere alto 130-200 cm.

Indossare un casco approvato e altri dispositivi di protezione per
minimizzare eventuali lesioni.

Dopo I'attivazione, I'applicazione ti accompagnera attraverso il
tutoriale New Rider. Seguire le istruzioni riportate
nell'applicazione e nel presente manuale.

NOTA

Scaricare |'applicazione sul dispositivo mobile PRIMA dell’uso.
L'applicazione vi accompagnera attraverso il tutoriale New
Rider.

NOTA

Prima di tentare di guidare Loomo, assicuratevi di leggere e
capire le istruzioni sull'avvertimento e la guida sicura in questo
manuale. La mancata osservanza di queste avvertenze
potrebbe causare la morte o gravi lesioni dovute a: perdita di
equilibrio, trazione, e/o controllo; collisioni; e cadute.

& O

@

A AVWERTIMENTO
Sempre salire/scendere dalla parte posteriore
del Loomo.

2 Poggiare delicatamente un piede sul tappetino,
mantenendo |'altro piede a terra tenendo il peso.
Non premere la barra di sterzo (il tronco del
robot) con la gamba.

@

3 Trasferire lentamente il peso sul Loomo. Un 4 Stare in piedi con il peso distribuito
suono acustico indica che ¢ in stato di uniformemente sui piedi e rilassarsi,
equilibrio. Lentamente appoggiare anche guardando dritto.

I’altro piede.

5 Appoggiare delicatamente il corpo in avanti e 6 Per girare, poggiare leggermente verso
indietro per controllare il movimento sinistra o verso destra contro la barra di
sterzo.



8. Avvertenze di sicurezza per la corsa

Per mantenere il corretto controllo Quando si attraversano piccoli urti o terreno irregolare, mantenere una
del veicolo, evitare di far entrare le velocita moderata di 3~10km/h. Non andare troppo lentamente o troppo
ruote in contatto con ostacoli in fretta; altrimenti si potrebbe perdere il controllo e cadere. Mantenere le

circostanti. ginocchia piegate vi fara sentire meglio.

_/

Non guidare su strade
pubbliche o autostrade.

Non superare il limite di velocita Non accelerare o decelerare
consigliato. Se venisse fatto, bruscamente. Non inclinarsi piu di 5°
suonerebbe un allarme e Loomo si e non accelerare/decelerare pit
inclinerebbe indietro, a questo velocemente di 4 km/h/s.

punto si dovrebbe rallentare

immediatamente; altrimenti, si

potrebbe perdere I'equilibrio.

Prestare attenzione alla testa A Evitare piste piu ripide di 15°. Per paura di perdere il controllo o

quando si passa attraverso le di danneggiare i circuiti elettrici

porte. interni di Loomo, non passare
attraverso pozzanghere piu
profondi di 2cm.

Loomo & adatto solo per un solo
pilota. Non portare un bambino
durante la guida di Loomo, né
permettere a pit persone di
guidare Loomo contemporanea-
mente. Le donne incinte non
dovrebbero guidare Loomo.

Non oscillare avanti e indietro o
spostare il peso bruscamente.

Non guidare Loomo su fori, fessure,
gradini o altri ostacoli.



Non girare su basse superfici di
trazione (compresi, ma non
limitati a, terreno bagnato,
sabbia libera, ghiaia sciolta e
ghiaccio).

Non tentare acrobazie di alcun Mantenere sempre il contatto
tipo. Tenere sempre i piedi sui con il terreno. Non saltare o
tappetini. tentare acrobazie.

9. Istruzioni di sicurezza

Loomo puo essere utilizzato come veicolo di auto-equilibratura. Se non avete usato tali prodotti prima, si
prega di leggere le istruzioni e di esercitarsi. Né Ninebot Inc. né Segway Robotics Inc. sono responsabili
di eventuali lesioni o danni causati da inesperienza di un pilota o dall'inosservanza delle istruzioni
contenute nel nostro manuale.

Si prega di comprendere che ¢ possibile ridurre il rischio seguendo tutte le istruzioni e avvertenze presenti
nel presente manuale, ma non e possibile eliminare tutti i rischi. Ricordatevi che ogni volta che si guida il
Loomo rischiate lesioni o morte a causa di perdita di controllo, collisioni e cadute. Quando si entra negli
spazi pubblici, rispettare sempre le leggi e le norme locali. Come con altri veicoli, le velocita piu elevate
richiedono uno spazio di frenata maggiore. La frenata improwvisa su superfici lisce potrebbe portare la
ruota a scivolare, alla perdita di bilanciamento o a cadute. Prestare attenzione e mantenere sempre una
distanza sicura tra di voi e altre persone o veicoli quando si guida. Sii attento e rallenta quando entri in
aree non familiari.

VI.

VII.

VIII.

Rispettare i pedoni, fornendo sempre la precedenza. Passare sulla sinistra quando possibile. Quando si
awvicina a un pedone dalla parte anteriore, rimanere a destra e rallentare. Evitare di sorprendere i pedoni.
Quando si awicina da dietro, annunciare il proprio arrivo e rallentate a passo d’'uomo quando superate.

In luoghi senza leggi e regolamenti che regolano veicoli elettrici auto-bilanciati, rispettare le indicazioni di
sicurezza descritte in questo manuale. Né Ninebot Inc. né Segway Robotics Inc. sono responsabili di
eventuali danni alla proprieta, lesioni personali/morti, incidenti o contenziosi legali causati da violazioni
delle istruzioni di sicurezza.

Non permettere a nessuno di guidare il Loomo per conto proprio se non hanno letto attentamente le
istruzioni. La sicurezza dei nuovi piloti & la vostra responsabilita. Aiutare nuovi piloti fino a che non siano a
proprio agio con I'utilizzo di base di Loomo. Assicurarsi che ogni nuovo pilota indossi un casco e altri
dispositivi di protezione.

Prima di ogni giro, verificare che non ci siano fastidi, componenti danneggiati e bassa pressione
pneumatica. Se il Loomo fa suoni anomali o segnala un allarme, interrompere immediatamente I'utilizzo e
chiamare il rivenditore/distributore per un servizio.

Indossate sempre un casco durante la guida. Usare un casco di bicicletta o skateboard approvato che si
adatta correttamente con la cinghia del mento in posizione e fornisce protezione per la parte posteriore
della testa. Assicurarsi che ogni nuovo pilota indossa un casco.

Non tentare la prima corsa in nessuna zona in cui si incontrano bambini, pedoni, animali domestici,
veicoli, biciclette o altri ostacoli e pericoli potenziali.

Essere attenti! Osservare sia lontano che davanti al Loomo - gli occhi sono lo strumento migliore per
evitare in modo sicuro gli ostacoli e le basse superfici di trazione (tra cui, ma non limitate a, terreno
bagnato, sabbia sciolta, ghiaia sciolta e ghiaccio).

Per ridurre il rischio di lesioni, € necessario leggere e seguire tutte le avvertenze "ATTENZIONE" e
"AVVERTENZA" in questo documento. Non usare a velocita non sicure. In nessuna circostanza bisogna
guidare su strade con autoveicoli. Seguire sempre queste istruzioni di sicurezza:

A. Le persone seguenti non dovrebbero guidare il Loomo:

* Chiunque sia sotto i 14 anni o piu di 60 anni. | piloti tra 14 e 18 anni dovrebbero guidare sotto la
supervisione degli adulti.

* Chiunque sia sotto I'influenza di alcool o droghe.

* Chi soffrisse di malattie che mettono a rischio la propria salute se si esercita un’attivita fisica faticosa.



XI.

XIl.

X,

XIV.

* Chiunque abbia problemi di equilibrio o di competenze motorie che interferiscano con la loro capacita
di mantenere I'equilibrio.

* Chiunque abbia I'altezza o il peso al di fuori dei limiti indicati (vedere Specifiche).

B. Rispettare le leggi e le normative locali quando si usa questo prodotto. Non guidare dove vietato dalle
leggi locali.

C. Per guidare in modo sicuro, devi essere in grado di vedere chi & davanti a te e devi essere
chiaramente visibile agli altri.

D. Non guidare nella neve, sotto la pioggia o su strade bagnate, fangose, ghiacciate o che sono
scivolose per qualsiasi motivo. Non guidare sugli ostacoli (sabbia, ghiaia sciolta o bastoni). Cosi
facendo, potrebbe verificarsi una perdita di equilibrio o trazione e potrebbe causare una caduta.

E. Non accelerare o decelerare all'improwvviso. Non accelerare quando il Loomo si inclina indietro o
suona un allarme. Non tentare di ignorare il limitatore di velocita.

Non inserire il cavo di alimentazione se il port di carica e bagnato.

Usare un protettore di sovratensione quando si carica per proteggere il Loomo da danni dovuti a sbalzi di
corrente e picchi di tensione. Usare solo il caricabatteria fornito da Segway Robotics. Non usare un
caricabatteria da qualsiasi altro prodotto.

Usare solo parti e accessori approvati da Segway Robotics. Non modificare il vostro Loomo. Le
modifiche al vostro Loomo potrebbero interferire con il funzionamento del Loomo, potrebbero causare
lesioni gravi e/o danni e potrebbero invalidare la Garanzia Limitata.

Non sedersi sulla testa di Loomo. Potrebbe causare lesioni gravi e/o danni al tuo Loomo.

10. Manutenzione

Pulizia e conservazione

Usare un panno morbido e bagnato per pulire il mainframe. Sporcizia dura da rimuovere puo essere lavata con
uno spazzolino da denti e dentifricio, poi pulita con un panno morbido e bagnato. | graffi sulle parti in plastica
possono essere lucidati con carta abrasiva a grana fine.

NOTA

Non lavare il Loomo con alcool, benzina, acetone o altri solventi corrosivi/volatili. Queste sostanze possono
danneggiare |'aspetto e la struttura interna del tuo Loomo. Non lavare il Loomo con una rondella di potenza
0 un tubo ad alta pressione.

AVVERTIMENTO

Assicurarsi che Loomo sia spento, che il cavo di ricarica sia scollegato e che il tappo di gomma sul port di
carica sia ben sigillato prima della pulizia; altrimenti si pud esporre a scosse elettriche o danneggiare
componenti elettronici.

Conservare Loomo in un luogo fresco e asciutto. Non conservarlo all'esterno per lunghi periodi di tempo.
L'esposizione alla luce del sole e agli estremi della temperatura (sia calda che fredda) accelerera il processo
di invecchiamento dei componenti in plastica e pud ridurre la durata della batteria.

Pressione pneumatica
Gonfiare i pneumatici a 35-50 psi. Gonfiare i pneumatici ugualmente.

Manutenzione della batteria

Non conservare o caricare la batteria a temperature superiori ai limiti indicati (vedere Specifiche). Non gettare o
distruggere la batteria. Per ulteriori informazioni sulla batteria, consultare I'adesivo sulla batteria stessa. Fare
riferimento alle leggi e alle normative locali in materia di riciclaggio e/o smaltimento delle batterie. Una batteria
ben mantenuta puo funzionare bene anche dopo molti chilometri di guida. Caricare la batteria dopo ogni giro e
evitare di scaricare completamente la batteria. Quando viene utilizzato a temperatura ambiente (22 ° C) la
portata e le prestazioni della batteria sono al massimo; mentre I'utilizzo a temperature inferiori a 0°C puo
diminuire la portata e le prestazioni.



NOTA

Di solito, una batteria completamente carica dovrebbe mantenere la carica per 120-180 giorni in stato di
standby. Una batteria a basso livello di carica dovrebbe mantenere la carica per 30-60 giorni in stato di
standby. Ricordarsi di ricaricare la batteria dopo ogni uso. Il drenaggio completo della batteria puo causare
danni permanenti alla batteria. L'elettronica all'interno della batteria registra la condizione di carica/scarica
della batteria; i danni causati da sovra-scarico o sotto-scarico non saranno coperti dalla Garanzia Limitata.

AVVERTIMENTO
Rischio di incendio. Nessuna parte riparabile dall'utente. L'esposizione prolungata ai raggi UV, la pioggia e
alle intemperie possono danneggiare i materiali e le protezioni, conservare all'interno quando non € in uso.

AVVERTIMENTO
Rischio di incendio. Nessuna parte riparabile dall'utente. L'esposizione prolungata ai raggi UV, la pioggia e
alle intemperie possono danneggiare i materiali e le protezioni, conservare all'interno quando non & in uso.

AVVERTIMENTO

Consigliamo di non guidare quando la temperatura ambiente € inferiore a 0°C perché la bassa temperatura
limita la potenza/coppia massima. In tal modo, potrebbero causare lesioni personali o danni materiali a
causa di scivolamenti o cadute. Non tentare di smontare la batteria.

11. Specifiche tecniche

Specifiche hardware

Descrizione

Dimensioni

Peso netto

Capacita della batteria

Batteria

Limite di velocita

Gamma di rotazione della testa
Schermo LCD

Temperatura di esercizio

Carico utile

Altezza x Lunghezza x Larghezza: 650 x 310 x 570 mm

~19 kg

329 Wh

42 batterie di 18650 ioni di litio

8 km/8 km/h in modalita robot, 18 km/h in modalita SBV

Awvolgere + 150°, passo -90°/180°. L'origine € dopo la trasformazione
4.3 pollici, 480 x 800 pixel

0~35°C

25 ~ 100 kg

Descrizione

Specifiche della piattaforma
Processore

Sistema operativo

Memoria

Conservazione

Port USB

Baia di estensione

Intel Atom Z8750, 4 core 2.56GHz, x86-64
Sistema personalizzato basato su Android 5.1
4GB

64GB

USB 3.0 Type-C

USB 2.0 e alimentazione elettrica 24V (max 1A)
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Specifiche dei sensori

RealSense ZR300

Macchina fotografica HD

Microfoni

Sensore ad ultrasuoni
Sensori a infrarossi
Sensori di tocco
Odometro della ruota
Encoder

IMU

Beschreibung

Flusso di immagini in tempo reale a 30Hz RGB-Depth (interni & esterni)
1080p 30Hz in streaming con 104 gradi FOV

5 microfoni che consentono la formazione del fascio e la localizzazione vocale
Misura la distanza frontale dell'ostacolo

Rilevazione di dirupi

Tre sensori di tocco situati alla testa del robot a sinistra, a destra e dietro
Circa 4 gradi di precisione

Hall & encoder magnetici per misurare ogni angolo di giunzione

Consente di stabilizzare la fotocamera e fornisce risposte di segnale
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CopeprxaHmne
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1. CopeprxaHne Kopobku

Loomo:
Pob6or.

@ 3apsgouHan Hacagka

(Heo6s13aTeNbHbIN):
Korpa npvikpenneHa, Hacagka gaet

NOCTYN K po3eTke pasHoBuaHocT USB

2.0 (npepen 24 BonbT 1 1 Amnep).

&

Ka6enb USB 3.0 Bua-C (Heo6asaTesnbHbIN):

Coswmectiim ¢ USB 2.0.

@@ (171 CBSA3M C KOMMBIOTEPOM)

MepexogHWK ¢ NepeMeHHOro
Ha NOCTOSIHHbIN TOK:

["opeH ons MmexxayHapoaHoro
HanpsHKeHNSs.

BxogHoe Hanpspkerve: 100~240V
nepemMeHHbiIi Tok, 50/60Hz
BbixogHoe HanpspkeHne: 58.8V
HomuHanbHas molHocTe: 120W

Bpewmsa 3apskanvis:
npuonnanTensHo 3 Yaca

@ Y OMHEHHBIN BO3AYLUHbIN

KpaH:
[1ns Haka4mBaHms KONéc.

M

TKaHb OJ151 OYUCTKK
XKK-akpaHa (Heob6s3aTesibHbIN):
na XKK-akpaHa.

]
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2.Cxema

HKK-akpaH
MuKPOOHBI

[NepenHsas dapa
VIHdbpakpacHble gaTyvkm

KHoMka nutaHns

BoszayLlwHbIn kpaH

3amok

o
Bnotys *
N

CkopocTHOMn
npezen

YpoBeHb
3apsga

VIHdopMaLmoHHas naHens

02

HD-kamepa

Intel RealSense

KHonka nutaHmns

° Y NbTPasByKOBOWV OaTHNK

Ykazaresb ypoBHSA 3apsaa

Touka 3apsga

KonecHble orHn

Haxxmute 1 gepxute KHonKy nutaHmns 4tobel BKIMTOYATb
nnn BbIKTIOYATD Loomo.

3aMoK YKasblBaeT 3anepTo S ocHoBaHme Loomo.
CKOpOCTHOM YkasblBaeT ecam Loomo Haxoautes B pexxume
npegen OrpaHVyeHmnst CKOPOCTU UM HeT.

YpoBeHb 3apsaa

YkasblBaeT OCTaBLUMIACS 3apsfl. Kavkapli 610K
n3obpaxaet npumepHo 20% nonHoro 3apsiaa. Korga
aKKyMYSISTOP MOYTU MyCT, STOT 3HAYOK HAYHET MUraTh.
Torpa Bam cnefyet 3apsanTs Loomo. Koraa yposeHb
3apsipa 6yaet Hwke 10%, Balla CKOpOCTb ByaeT
orpaHuyeHa 10 km/4.

JleBag ceHcopHas naHesb

Cnvikep e

KHonka npespatleHus

Pyuka ons nepensukeHns

KHonka ons npespalleHvis

USB Bupg C
[NogbéMHas pyyka

PoseTka ona Hacagku

3anHne dapbl

Haxxmnte ns npespaLLeHis Mexay ABYMs pexxuMamn «po6oT» 1
«Camo-6anaHcMpoBaHus»

BokoBble (neBble/npasble)
CEHCOpHble naHenu

Haxkmunte Ha 6oKOBbIE MaHen YTobbl BEpHYTb POB0Ta B 6a30BYI0 MO0

Py‘-l Ka ona nepeaprxkeHns

[LepxwTe pyuKy 4ToGbI NepeasuraTs Loomo Koraa oH HaxoamTcs B
pexunme “poboTa” nnm “camo-6anaHcupoBaHus”

Pyuka gns nogbéma

[ep>xviTe HakaTol BHYTPEHHEIO KHOTKY Ha 9TOW pyyKke YTOObI BPEMEHHO
OCTaHOBUTL MOTOPbI LOOMO A5 6e30MacHoM NepeHoCKy.

03



3. YnpoLueHHoe pyKOBOACTBO

3.1 BksitoueHue/BbiknoyeHne Loomo n cmeHa pexxmmoB («po6oT» unm
«camo-6as1aHCUpPYIOLLLNIA)

KHonka o
npespaLLeHns

KHonka
nnMTaHnsA

04

«camobanaHcupyoLMAcs»

BkntoueHue:

MocTaBmne LOOMO BEPTUKAITLHO, AEPXKMTE
KHOMKY NMTaHnA 2 CeKyHAbl. Loomo BKJTKOYNTCHA,
1 BCTaHET 6narofapst caMo-6anaHCcMpoBaHNIO

BbikntoyeHwue:

CHayana noctasbTe LOOMO B peximmM
“camo-HanaHcnMpoBaHKs”, 3aTeM HaXKMUTE Ha
KHOMKY MUTaHNS YTOObI BbIK/OYNTL Ero.
Obpatute BHMMaHne 4to Loomo BHe3anHo
noTepsieT paBHOBECKE, KOra ero BbIK/I04atoT.
[na 6e30nacHOCTY, OEpPXUTE 1 OnycKanTe
LLoomo Bpy4Hyto. HaxxaTve KHOMKK NUTaHWs He
OyneT paboTatb, eC/M KTO-TO BEPHETCS.

Pexxum «poboT»

 [peBpaLyeHune:
Loomo vmeeT aga pexxuma,
«CamobanaHCHpYOLLMIACS» U «PoBOT».
CamobanaHcHpyoLLMNCs pexxiM NpeaHasHaqeH ans
nepenBvkeHnst naccakmpa. Pexum «poboT» faet
BO3MOXXHOCTb CaMONepeaBuxxeHyst. Bel MoxeTe
nepecTaBnsTb Loomo mMexay aTMMmn AByMst
pPeX1Mamu, HaXKMast Ha KHOMKY NMpespaLLeHis.

an/IHy,EI,VITeﬂbHoe BbIKJTIO4YEHUE :

HaxkmmTe Ha KHOMKY NUTaHns (MPUMEepHO 5 cekyH)
noka Loomo He Ha4YHET nagasath ryaku, nocne
3TOro Loomo BbiktoumTes cnycta 30 CekyHA.
VIcnonbaynTe 3TOT METOS, BbIK/OYEHMSA TOIbKO
korga Loomo nonHOCTbLIO NepecTaeT pearvposaTh.

3.2 3apsikaHue

A 3ap9|>+<a|71Te LoOMO TONBKO B BbIK/IKOHYEHHOM COCTOSIHN

Dcm\nawﬁ @

\/

@ Harngwute Touky 3apsga

@ CHUMUTE PE3MHOBYIO @ Inserire la spina nella presa.

NOKPBbILLIKY

[ns Toro, 4Tobbl N3beraTb NOTEPSTL aKTUBHOCTb 13-32 TOrO, YTO AOJITO HE 3apshxaTb 1
3aTemM NPUBECTU K TOMY, 4YTO LOOMO He MOXET HOPMaslbHO 3apsikaTb, NPOCUM Bac
obecneynTb MPOMEXXYTOHHOE BPEMS MexXay ABYMS pasamu 3apsaa Loomo (go nonHown
3apsaKLn) He 6osbLUe LeCTN MeCALEB.

ABTOMaTNYECKas OXpaHa akKyMyiaTopa, 3aLimTa OT NepeHanpsKeHns, MOHMXEHHOro
HanpsXXeHns, KOPOTKOIro 3amMblKaHUA 1 rneperpesa
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3.3 Yonunutenb (Heobsa3aTesnbHbIN) 4. I'IepeHOCKa Loomo
Korpga npukpenneHa, Hacapgka Oaét AocTyn K posdeTke pasHosuaHocTy USB 2.0 (npuaen
24 Bonbt 1 1 AMnep).

MNopgbem

Korga Loomo BK/IIOYEH MCNONL3YINTE PyyKy A1 NOgbeMa YTobbl NepeHoCHTb Loomo, Kak nokasaHo Bbilwe. /13-3a MexaHnama
aBTOMaTUYECKOro PaBHOBECUS LOOMO HenpasubHbIN NOLBEM MOXET NPUBECTU K HENPEACcKadyeMoMy 060pOTy konec. ITo
MOXET ObITb ONACHO /151 BaC 1 OKPY KaOLLWX BacC JIloAen. HaxkaTie Ha KHOMKY, HaXOASLLYIOCS Ha pyyKe /18 nepeHoca, BPEMEHHO
OTKJIO4aeT MOTOP, MO3BONAA BaM NepeHocUTs Loomo B 6e30nacHoCTL.

MopT nuTaHus

=)
Mepenpuraiite LOOMO C NOMOLLIO PyYKI A5 NEPEABIKEHNS.
Y1ob6bl OCTaBaTLCA HenoaABV>KHbLIM, Loomo AO0/HKEH CONPOTUBAATLCA NPOTUB BCEX BHELUHUX CUJI. B Cny4ae HernpasuibHOro
nepeaBykeHrs Loomo, Bbl NOYyBCTBYETE CONPOTUBNEHME.

USB-nopt

CHUMUTE PE3VHOBYIO BbipoBHANTE 3apsAO004HYO @ M0THO NpYIKpenuTe
NOKPbILLKY Haf, OTCEKOM. HacadKy C OTBepCTUEM U HacafKy NoOBOPOTOM
COXMUTE VX MIOTHO. KPYr/I0M PyYKu.

A 136eraTb NepeaBikKy Loomo Mo IEeCTHULAM 1 NPOUMM NPENATCTBUAM.
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5. CoegunHeHune ¢ Loomo 6. JocTynHble PyHKUUN

Ckayarnte Mo6unbHoe npunoxxeHne Loomo, n coegmHntTe cBoé MobusibHOe YCTPOMCTBO C
Loomo.

[N HaunydLlen CBs3W, CYLLLECTBYET [Ba peXXuma CBA3W.

*  Pexum Yan-Qan: Bbl MoxxeTe cBA3bIBaTLCS ¢ LOOMO COEAMHASACH Ha OOHY W Ty>Ky CETb
Yan-®an.

* Pexxum XoT-CcroT: Bbl Takxe MOXeTe coeanHUTbes ¢ Loomo ¢ nomoLLsto XoT-crota Loomo.

O

doTorpadp-accuCTeHT

LLoomo MOXeT cTaTb BallimM
hoTorpadOM-aCCUCTEHTOM, 1 MOXKET
3anucbiBaThb Ballly XKM3Hb C HOBOW TOYKM
3peHs.

===== >

Pexxum Yan-daii Pexum XoT-crot
3AMETKA: JAucTtaHUMOHHO ynpasnsembi annapart
B pexxunme Yan-®ait, Loomo 1 Balle MoBUIbHOE YCTPOMCTBO BCe ellle OyayT MMETb AOCTYN K Loomo MOXHO ynpaBnsTb AVCTaHLMOHHO
nHTepHeTy. OpHaKo, Npu pexxnme XOoT-CnoT, OHW 06a NOTEPSIOT AOCTYN K UHTEPHETY. 4Yepes OKPY KatOLLLYIO cpefly C MOMOLLIbIO
CnepoBaTenibHO, Mbl COBETYEM MOJb30BATLCH pexkumMoM Yar-Pan ana coegmHeHns. Bel MoxxeTe BaLLEero MobuIbHOro yCTPOMCTBA.

BbIOVpaTh PEXUM COEOMHEHNS Ha MABHOM SKpPaHe MOBUIbHOro NpuIoXkeHns Loomo.

08
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JINYHBIA NOMOLLUHNK

LLoomo MOXeT crieqosaTh 3a Bamu,
MAOTV C Bamu, MOBOPAYMBATLCS C BaMu,
OCTaHaBMBATLCA C BaMU.

)
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7. 06yyeHue KaTaHuio

A MPEOYNPEXXAEHVE
[Nonb3oBatens AomkeH Becutb 25-100 kr
1 [oSKeH 6bimb 130-200 cM poCcTOM.

Hocute yTBEp)KOEHHDBIN LLNeM 1 apyroe obopyaoBaHue ans
6e30nacHOCTL.

lMocne BK/IOYeHNs MOBUIBHOE MPUOXEHVE NPOBEAET Bac
yepes nporpammy o0byyeHns A9 HOBbIX Mosb30BaTesNel.
BHUMaTENbHO CRedyinTe MHCTPYKLUMAM MOBUIIBHOO
NPUNOXEHUS N 3TOTO PYKOBOACTBA.

3AMETKA
1o 1cnonb3oBaHWs ckadante MOBUIbHOE NPUNOXEHWE A1s
NpPaBWIbHOrO OBYYeHUs.

3AMETKA

BH1MaTENBbHO N3Y4nTE MHCTPYKUMN 1 NPEYNPEXXAeHNS
npexzae Yem Hadatb kataHue. He cnepgosaHve
NpeaynpexxaeHsiM MOXeT NMPUBECTU K CMEPTN UK K
Cepbe3HON TpaBMe 13-3a: NOTEPU PaBHOBECKSI, CKOJIb3KOCTMN
NOBEPXHOCTEN, CTOIKHOBEHUI 1 NadeHNI.

< O

O

1 HayHnTe Ha 60/bLIOM OTKPLITOM MPOCTPaHCTBe, 2 MSrko onycTiTe OfHY CTYMHIO Ha

1 NonpocuTe Apyra NoMoYb BaM C NEpPBOM
Noe3aKon.

A NPELYNPEXXOEHNE

npeaHasHayYeHHyo NMoBEPXHOCTb, OCTaBNsAS
OPYryto CTYMNHIO Ha 3ems1e C BalVM BECOM.
ByabTe 0CTOPOXXHbI HE HaXXMMaTb Ha Pyib
(cTBON POBOTA) HOTOW.

Bcerpa BcTtasavite Ha Loomo € 3aHel CTOPOHbI.

10

Q O

3 MeaneHHo nepeHecuTe cBoW BeC Ha Loomo. 4 BcTaHbTe pOBHO, pacnpeaenvs CBOV BEC
['yOOK yKaXKeT BaM YTO POBOT HaXoaMTCs B Ha 06e CTynHW 1 paccnabbTeck, CMOTPS
hyHKUMM paBHOBecUs. MefIeHHO BCTaHbTe npsimo.

Ha Loomo ¢ BTOpOW CTyNHEN.

5 MeaneHHO HakoHaMTe CBOE Teno Bnepea 1 6 YT106bI NOBOPAYMBAaTL MEAJSIEHHO
Hagaf, YTobbl yNpaBaaTh BaLLM HaKJIOHANTECH HAIEBO W HAaNpaBo
[OBVDKEHNEM. nNpOTUB PyNs.



8. MpepnynpexaeHusa o 6e3o0nacHOCTU OJ1A KaTaHUsA

B cnyyae HepoBHOW NMOBEPXHOCTY, AEPXKUTE CBOKO CKOPOCTb Ha 3~10
KM/4. BaKHO ABUraTbCst HE C/IMLLKOM MEASIEHHO W HE CIMLLKOM GbICTPO,
VHaye Bbl MOXETe NOTEPSTb ynpasieHne 1 ynactb. CrubaHne B KONeHsx
MOXET MOMO4b BaM HyBCTBOBaTL Cebs 60nee yBEPEHHO.

[ina 6e3onacHoro kataHus,
naberavte NPSIMOro KOHTaKTa ¢
NPensTCTBUSMN Ha 3emre.

_/

~ O

He karanTechb Ha 06LLECTBEHHbIX
[[0porax v Lwocce.

He npesbiwanTe He yckopsiitecb 1 He 3amMeansinTecb
BHe3anHo. He Hak/1IoHANTECH
6onblue Yem Ha 5° 1 He

PEKOMEHA0BaHHbBIN CKOPOCTHOM
npegen. B cnyyae npesbilueHns,
Loomo BKOUMT curHan
OMacHOCTWN 1 HaKOHUTCA Hasad. B bbIcTpee YeM Ha 4 Km/u/c.
[laHHOM Cly4ae HeMeaIeHHO

3amMefINTEeCh, MHAYE Bbl MOXETE

noTepsiTb PaBHOBECKE.

yCKOpsITECH/3aMeNanTeCh

CnepuTe 3a ronoBon korga W3beraite noabembl Kpyye YT06bl HE TEpATL paBHOBECKE 1

npoesaxaete Yepes ABepHbIe yem 156°. He NOBPEeXAaTb BHYTPEHHIOK

npoembl. ANEKTPOHMKY Loomo, He
npoeaanTe Nyxu rnyoxe
4Yem 2CM.

Loomo paccuu1TaH Ha OfHOro
none3osarens. He nepeHocute
pebeHka kaTasice Ha Loomo. He
nossossanTe 6osblle OAHOro
Yenoseka Ha Loomo.
BepemeHHbIM >XeHLLVHaM He
coBeTyeTcs.

He katanTtecb Hag, Ablpamu, Kpasmm He kavaiitech nnn nepegsurante
TPOTYapoB, CTyNeHbKammn Nan 6bICTPO CBOW BEC.
OPYrMI NPEnsTCTBUSAMU.



V.
V.
He npobyiiTe Tptokos. Beerna Bcerga vimeiTe KOHTakT ¢ He ncnonb3oBatb Ha MSArkmnx
ocTaBnanTe obe CTynHN Ha 3emnei. He npbiranTe 1 He NMOBEPXHOCTAX (HanpumMep: VI
npeaHasHaveHHbIX nNpoobyInTe TPIOKOB. MOKpas no4sa, Necok, Néf...) ’
MOBEPXHOCTAX.
VII.
9. UHCcTpyKumKM 6e30nacHOCTH Vil
I. Loomo MOXET BbITb MCMOSb30BaH Kak camobasiaHCUPYIOLLMIACS annapar, €C/v Bbl paHbLUe He
1CNONb30Ba/IM Takve annapaTbl, MPOYTUTE UHCTPYKUUK 1 TpernpyiTecs. Hu Ninebot Inc., Hn Segway
Robotics Inc. He 6yayT 0TBETCTBEHHLIMI 3@ MOBPEXAEHNS N aBapUK, BbI3BAHHbBIE HEOMLITHOCTbLIO IX.
BOAMNTENS U MIOXMM MPUMEHEHUS MHCTPRYKLV PYKOBOAVTENS.
II. Bbl MOXeTe MOHM3UTL PUCK, MPABUSIBHO MOHSAB MHCTPYKLIAN, HO YTO HEBO3MOXXHO 1M36aBUTCS OT BCEro
pucka. MNomH1Te, Koraa Bbl MCNonb3ynTe Loomo, Bbl MOXKETE MNOBPEAUTLCS UM yMEPETb OT NoTepu X.

YpaBAeHIsi, CTONIKHOBEHWI W NaaeHnin. B 06LLEeCTBEHHOM NPOCTPaHCTBE, COBIOAANTE MECTHbIE
3aKOHbI. Kak ¢ NtoBbIM BUOOM TPaHCMOPTa, BbICOKasi CKOPOCTb TPebyeT 60bLWOro TOPMO3HOIo
paccTosHYS. BHe3anHoe TOPMOXXEHNE Ha MIaAKMX MOBEPXHOCTAX MOXKET MPUBECTM K CKOSIBKEHIO
KOJIEC, MOTEPE PAaBHOBECUS 1 NafeHo. ByabTe 0CTOPOXHbI 1 AepxuTe 6E30MacHOe PacCcTosHMe
MEX Oy BaMV 1 APYTVIMIA MELLIeXofamm 1 asTOMOBUNaMMN. ByabTe BHUMATEbHbI 11 3aMeaNFTECh Npu
BbEe3[e B HE3HAKOMbIE PaoHbI.

YBaxkarTe neLexofoB v aasante UM npuoputeT. O6besxanTe cnesa, Korga BO3MOXHO. Koraa Bbl
nepecekaeTech C NeLexofoM, OCTaBanTeCh Crpasa U 3amennisiTecs. CTapanteck He nyratb
neLexofoB, Koraa Bbl NOAbesxaeTe c3aam, 06bsBITE O CBOEM MPUCYTCTBUM 1 3aMed/IMTeCh Npun
obbespe.

B MecTax rfie HeT 3aKOHOB KacaTeslbHO camobaiaHCUPYIOLLIMXCS SNEKTPUYECKIX BUAOB TPaHCNopTa,
cobntoganTte npasuna ato nHeTpykumn. Hi Ninebot Inc., H1 Segway Robotics Inc. He HecyT
OTBETCTBEHHOCTY 3a NOBPEXAEHNS 1 aBapwin, TPaBMbI 1 IOPUANHECKIE Pa3HOrIacKsl, Bbi3BaHHbIE
HECOBNOAEHNEM STUX UHCTPYKLMN.

He nossonsiite ApyriM NtoAsM Nob30BaTbLC LOOMO Npexxae YemM OHM O3HAKOMSITCS C UHCTRYKLMAMM.
Bbl oTBevaeTe 3a 6e30MacHOCTb HOBbIX MOsIb3oBaTeNel. MNomoranTe HoBbIM BOAWTENAM A0 TeX Mop,
roka OHWM He NoYyBCTBYIOT cebsi KomopTHO Ha Loomo. MpocneanTte 3a Tem YTobbl HOBbIE
nosb3oBaTeNN HOCUAM LWeM 1 Apyroe obopyaoBaHne 6e30nacHOCTL.

1o Kaxk[oro ncnonb3oBaH s, NPOBEPLTE YTO BCE KOMMOHEHTbI LeSbl, 1 YTO AaBeHNe B LUMHAX
npasuibHoOEe. Ecnmn Loomo r3paeT HeobbluyHble 3BYKU 1 n3oaet TpeBO)KHbIIh curHan, HemegneHHo
npeKpaTnTe Nnosib3oBaHne 1 CBAXUTECH C areHTOM Npoaaxk A4 OGCﬂy)KVIBaHMﬂ.

Bcerpa HapgeaiiTe Wwnem nepes ncnofb3osanHvis. Icnonb3yinte ofobpeHHbIn LWiem, KOTOPbI
1CNosb3yeTCst 419 BENOCUNEA0B N CKENTOOPA0B, NPaBM/IbHOIO pa3Mepa 1 3allmLLaIOLLIAA 3aTbINOK.
[MpocneanTe YTOBbI KaxkAbI HOBLI MOb30BAaTE b HAAEBaAN LLUEM.

He npobyiiTe nepByto NOe3aKy B MECTe e Bbl MOXXETE CTOSIKHYTCS C AETbMM, MeLexoaamm,
JIOMALLHVMU XKUBOTHBIMYW, aBTOMOBUISIMM, BENOCUNEAaMU UK APYTVIMUA NPENSTCTBUSMA 1
OMacHOCTAMM.

BynpTe BHMMaTenbHbl! CMOTpUTE Aaneko Brnepes 1 NpaMo nepep, sawvm Loomo, Bawum rnasa - nydulee
CPEeACTBO ANS N3beraHns NOBEPXHOCTEN C MIOXMM CLEMNIEHNEM (HanprMep: MOKpas NnoYea, Necok,
nén...)

YTOOb! YMEHBLUNTL PUCK NOBPEXAEHWS, Bbl AO/MKHBI NPOYECTb BCE 3aMETKN C 0O03HAYEHMEM
«MPEOYMNPEXKOEHVIE» B 3TOM JOKYMeEHTe. Hu npu kaknx 06CTOSTeNbCTBAX He e3anTe No
aBTOMOOWIIbHBIM loporam. Beerpa cnefyinte aTv MHCTPYKLyM 6e30nacHoCTU:

A. HwkenepeurcneHHble Noan He MOryT Nob30BaTbCs Loomo:

o [etv mnagwe 14 net, nnv nogn ctapwe 60. MNonb3osatenv mexay 14-18 [o/mKHbI HAXOQUTLCS
nop, NPYCMOTPOM COBEPLLEHHONIETHErO YesloBeka.



XI.

XIl.

X,

XIV.

o Jloan, HaxogsaLmecs nNod, BANSHNEM afkorons U HapKOTUKOB.

e Jlioown, cTpapatoume 601e3HAMN, OrPaHNYNBAOLLIVIMI X (ON3NYECKYIO HArpy3Ky.

* ooy ¢ npobneMamm paBHOBECUS 1 NEPEABIKEHIIS, KOTOPbIE MOTYT JIErKO MoTepsTh
pasHoBecy.

* Jlioaw, He nonagatoLLme Nof PaspeLleHHble KaTeropui Beca 1 pocTa (CM. XapakTeprucTriki).

B. Cobniogante MecTHble 3aKOHbI, MPY UCMOb30BaHUM AaHHOTO MPOAYKT. He 1croib3oBarh B MecTax
O 3aKOH 3anpeLLaeT UCMob30BaHNs NOA0BHBIX TPAHCMOPTHLIX CPEACTB.

C. [lns 6e30MacHOro KataHvs Bbl [O/DKHbI SCHO BUAETH, YTO Mepeq, Bamu, U OOSHKHbI ObITb BALMMbI
LPYrvM JIOASM.

D. He ncnonb3osats B CHery, noa ooXxaem, Ha MOKpPbIX Aoporax, Ha rpgasn, CnakoTy, Ha ibay 1 Ha BCeX
NPO4MX CKOJIb3KMX MOBEPXHOCTAX. He e3auTb No NpensaTcTBUSM (I'IeCOK, BETKN, KaMHVI...). OT1o
MOXXET NMPUBECTN K NOTEPE paBHOBECKA 1 NAJEHNIO.

E. He yckopsiiTech 1 He 3amepnsanTech BHe3anHO. He yckopsnTech, korga Loomo HaknoHseTcs Hasag,
VN M3[aeT 3BYKOBOW curHas. He nbirantecb 060MTN CUCTEMY OrpPaHNYeHns CKOPOCTU.

He BCTaBNATL 3apsAfoUHbIA NPOBOL €C/IM MOPT AN 3aPsAa MOKPbIN.

icnonb3ynTe ToNbKO 3apsaHOe YCTPONCTBO, NPoAaHHOe Bam Segway Robotics. He ncnonssosatb
3apsaHble YCTPOMCTBa APYIX KOMMaHWIA.

VicnonbayiTe ToNbKO AeTann 1 akceccyapbl NpoaaHHble Bam Segway Robotics. 1amerHeHns Bawwero
Loomo MoxxeT nomMeLuaThb naaBHoOM onepauum Loomo, NprBecTn K Tpasme/aBapuiv 1 aHHY IMpoBaTb
rapaHTuio.

He caputech Ha ronoBy Loomo. OTo MOXET NMPUBECTU K CEPbE3HON TPaBMe U/ CRIoMaTb Balll
Loomo.

10. Nogpep>xka

OuncTtKa u xpaHeHune

icnonbayinte MArkyto, BNaXKHYIO TKaHb 4151 MbITbs. 1151 OCTaBLUMXCS NATEH MOXKHO MCMOb30BaTb 3yOHYIO
nacTy 1 3y6HYIO LLETKY A1 MbITbsl, 3aTEM CMbITb BOLOW 1 MArKOM TKaHbto. LlapaniHbl Ha nnacTmMaccoBbIx
MOBEPXHOCTAX MOXKHO OTMOJIMPOBATL C MOMOLLIBIO O4EHb TOHKOW Haxxaa4qHom Gymari.

* 3AMETKA

He moiiTe cBolt Loomo CnvpTHOM, 6EH3MHOM, aLeTOHOM WU APYriaMU pacTBOpUTENaMN. OTu BellecTBa
MOTYT NOBPEANTb BHYTPEHHNE KOMMOHEHTbI 1 BHELLUHOCTL Loomo. He mMolTe cBor Loomo LwnaHrom
BbICOKOrO JaBNeHNs.

e MPEOYNPEXXOEHUE
[MpocnenuTe 3a Tem, 4Tobbl Loomo 6bin BbIK/TKOYEH, 3apsaHoe yCTpOMCTBO HE BOTKHYTO, 1 YTOOI
pesrHOBas NOKPbILLKA Ha, 3apsfHbIM NOPTOM Oblna 3aKpbiTa NEpes, YICTKOM; NHade Bac MOXET yaapuTb
TOKOM W Bbl MOXETE MNOBPEAWTL BHYTPEHHNE KOMMOHEHTBI.
Lepxxvte Loomo B NpoxnaHOM, CyxoM MecTe. He aepxute Ha ynuue fonro. Bosnencrene cBeTa, BbICOKOM
NN HA3KOW TEMMEPATYPOI YCKOPUT CTapeHre NacTMaCcCOBbIX KOMMOHEHTOB 1 MOXET CHU3UTb CPOK
cnyx6bl 6aTapenkm.

e [laBneHue WuH
Hapynte wnHbl 4o 35-50 hyHTOB Ha KBagpaTHbI AtoriM. Hapyiite obe LWHbI OaMHaKOBO.

Moppep)kka akkymyniatTopa

He nepxxatb 6aTapeiiky B TeMnepaTtypax BHe NpefHa3HaueHHbIX NpeaesioB (CM. XxapakTepucTvkv). He
BblGpachIBaTh N YHUHTOXATb akKyMynaTop. s AONONHUTENBHON MHDOPMaLWN, CChINaTbCA Ha HaKIerKy
Ha akkymMynsTope. OBpaTuTeCh K MECTHBIM 3aKOHaM 1 NMpasuniam, KacatoLLMMcs nepepaboTke 1
YHUYTOXEHMIO aKKyMYISTOPOB. XOPOLLO NoAAepKaHHbIN akKyMyIsaTop CRYKUT Aonblue 1 paboTaeT Ha 6onee
NabHUX PacCTOsHUSX. 3apshkariTe Nocne Kaxkaoro Npoesaa, 1 nsberante NosHOro paspsaa. Havnydwas
NPOAYKTMBHOCTb NpW KOMHATHOW Temnepatype (22°L1). Hnakune Temnepatypsbi (0°LL) MoryT noBpeanTb
aKKYMYATOP.



e 3AMETKA

B 06bI4HOM Crydae akkyMyisTop MOXET AepxxaTb NosHbI 3apsa, 120-180 aHel B BbIKIIOYEHHOM
COCTOSHNM. Mano 3apspKEHHbIN akKyMySTOP MOXET Aeprkatb 3apsa 30-60 gHen, B BbIKIIKOYEHHOM
COCTOSIHUN. TONHBIN PaspsL, akKyMyISTopa MOXET NMPUBECTU K HEUCTIPABUMOMY YLLIEPOY. AKKYMYNISTOP
COAEPXUT SNEKTPOHWUKY, MPEAHA3HAYEHHYIO 419 3anCh PEXXUMOB Paspsaakn 1 3apsakn. Jliobon yepb
OT Nepe-3apshKaHns UM Maso-3apshkaHns He ByAeT NOKPbIT rapaHTUeNn.

NPEOYNPEXOEHUNE

OnacHocTb orHs. CobcTBEHHas MOYMHKa HEBO3MOXXHA. [1poa0/mKEeHHOe BO3AENCTBYE C

YNbTPahMONETOBLIM CBETOM, K LOXKAO NN K OKPY>KAIOLLIEV Cpeae MOXET NMOBPEanTs BHYTPEHHME AeTan.

XpaHI/ITb BHYTPW NoMeLLeHns, Korga I'IDMGOD HE NCNOJIb3YEeTCA.

NMPEOYNPEXXOEHUNE
Mbl COBETYEM HE KaTaTbCs MPpu TEMMepaTypax HUXKE Hysl, Tak Kak 3TO YMEHbLLWT Cly MOTOpa. JTO
MOXET MPUBECTY K TpaBMe, aBapusiM 1 NageHnsm. He pasbupaiite akkyMysTop.

11. TexHn4YecKne xapakTepmnCcTukun

Onucanue

[abapuTHble pa3mepbl
Bec HeTTO

EMKOCTb akkymynsatopa
AKKYMYNSTOP

OrpaHnyeHrie CKopocTu

[riana3oH BpaLLeH1s rosIoBKM

2KK-akpaH
Pabouas Temnepatypa

MakCrMasibHasa Harpyska

BeicoTta x dnvHa x LLnpurHa: 650 x 310 x 570 mm
~19kr

329 Bt

42 batapen nutnesoro noHa 18650

8 KM/4 B pexumMe «poboT», 18 KM/4 B pexime camo-6anaHcMpoBaHus

OtknoHenne + 150 rpagycos, war -90 ~ 180 rpagycos.
[MpovcxoXkaeHe NPOVICXOANT Noce TpaHchopmaumm

4.3 prorma, 480 x 800 nvkcenen
0~ 35°C

25 ~ 100 kr

npoLieccop
OnepauuoHHas cuctema
Mamatb

MecTo xpaHeHVs
USB-nopTbl

Extension Bay

Intel Atom Z8750, 4 apgpa 2,56 Tu, x86-64
VHovBnayanebHaa cuctema Ha 6aze Android 5.1
4GB

64GB

USB 3.0 Tun-C

USB 2.0 1 nctouHnk nutaHmnsa 24 B (vakc. 1 A)



CeHCOpHble XapakTepucTuku OnucaHue

B pexxume peanbHoro Bpemenn 30 My, RGB-rnybrHa noTokoBOro

RealSense ZR300
N300paKEHNS (BHYTPY 1 CHApY»KI)

HD-kamepa 1080p 30Hz noTtokoBoe ¢ 104 rpagycamm Nons BUANMOCTIA

5 MUKPOGOHOB, 06ECreUBaOLLVX (hOPMMPOBaHIE Nlyya 1

MWKPOOHHbBIN MaccuB FOKA/MBALWIO FOI0CA.

YnbTpas3ByKOBOW AaT4MK VI3mepeHme paccTosHVA nepeaHero opoHTa

VHdpakpacHble gaTymnkum OBHapy>keHmne rpyHTa

Tpl/l CEHCOPHbIX AaTt4ymkKa, pacrnosIoXKEeHHbIX Ha ro1IoBKe po60Ta BJ1EBO,

CeHCcopHble AaTynKm
BMPaBO 1 Ha3af,

Guia De Producto Loomo

OpomeTp Koneca OKono 4 rpafycoB TOYHOCTN
Koaepb! Xonn v MarHUTHbIE AaTYMKM 1S UBMEPEHNS KaXKa0ro yria wapHupa
noy ObecneurBaeT cTabunMaaumio Kamepsbl 1 obecnevnBaet

0bpaTHylo CBSI3b

SEGWAY

ROBOTICS
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1. Incluido en la Caja

Loomo:
EL robot.

@ Convertidor de bahia de extensién
(Opcional):
Una vez conectado, provee acceso directo a
un puerto USB 2.0 y a un reservorio de poder
de 24 Voltios (Iimite de 1 Amperio).

Cable USB 3.0 Tipo C (Opcional):
Compatible con USB 2.0

@@ (Per connettersi al computer)

Adattatore AC/DC:
Tensione internazionale.

Tensione d'ingresso:
100~240V AC, 50/60Hz

Tensione di uscita: 58.8V
Potenza nominale: 120W
Tempo di ricarica: ca. 3 Stunden

Rubinetto d'aria esteso:
Per gonfiaggio dei pneumatici.

M

Pezza per pulire (Opcional)::
Per lo schermo LCD.

[ ]

01



2. Diagrama

Pantalla LCD

Micréfono

Faro
Sensores Infrarrojos

Botén de Arranque

Grifo de Aire de
las Ruedas

Cerradura

o
Bluetooth *
N

Limite de
velocidad

Nivel de
bateria

Panel de Monitoreo de Estado
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Camara HD

Intel RealSense

@ Botén de Arranque

Sensor ultrasénico

Indicador de bateria

Puerto de carga

Luces de las ruedas

Mantenga presionado el botén para encender o apagar a
Loomo.

@ Ceradura

Indica si la base de Loomo esta asegurada o no.

) Limite de velocidad

Indica si Loomo esté en el modo de Limite de Velocidad o
no

Nivel de bateria

Indica el nivel de bateria restante. Cada bloque equivale
aproximadamente a 20% de la baterfa. Cuando la bateria
esté casi agotada, este icono va a titilar. En ese momento
debera cargar a Loomo. Cuando el nivel de bateria esté
por debajo del 10%, la velocidad serd limitada a 6.2 mph
(10 km/h).

Panel tactil izquierdo

Altavoz e

Botoén de transformacion

Barra tactil

Boton de Transformacion

USB Tipo C
Manija de elevacion

Bahia de extension

Taillights

Presione para cambiar a Loomo entre el modo de robot y el modo SBV

Panel tactil lateral
(izquierdo/derecho)

Toque los paneles tactiles laterales para volver al modo estandar

Barra tactil

Sostenga la barra tactil para mover a Loomo en el modo robot o en el modo SBV

Manija de elevacion

Sostenga el botén interno, dentro de la manija, para detener el motor de Loomo
temporalmente para levantarlo o transportar a Loomo de manera segura
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3. Guia Basica

3.1 Encender/Apagar Loomo y cambiar entre los modos Robot & SBV

Boton de
transformacion

o

Boton de
encendido

Modo SBV

* Encender:
Depositar a lomo en posicion vertical, luego
presionar el botén de arranque durante 2
segundos para encender a Loomo. En este
momento, Loomo activara su habilidad de auto
balanceo.

e Apagar:
Primero cambiar a Loomo a modo SBV, luego
presionar el boton de arranque para apagarlo.
Por favor note que Loomo perdera el balance
sUbitamente cuando esté apagado. Por
razones de seguridad, por favor sostenga y
baje Loomo al suelo manualmente. Presionar
el botén de encendido no funcionara cuando
alguien lo esté usando.

04

Modo Robot

» Transformar:
Loomo tiene dos modos, modo SBV (vehiculo de
auto balanceo, SBV por sus siglas en inglés) y
modo robot. El modo SBV esté disefiado para el
transporte personal. EL modo robot esté disefiado
para que el robot se maneje por sf sélo. Puede
cambiar entre estas dos modalidades presionando
el botén de transformacion.

Forzar Apagado:

Presione el botén de arranque (alrededor de 5
segundos) hasta que Loomo empiece a emitir un
bip, después de esto Loomo se apagara en 30
segundos. Por favor utilice esta funcionalidad solo
cuando Loomo no responda a los comandos.

3.2 Carga

A Cargue a Loomo unicamente cuando esté apagado.

\ g
Localice el puerto
de carga.

@ Abra el protector @ Inserte el cable en el enchufe.

de caucho.

No deje las baterias de Loomo inactivas durante mucho tiempo, ni en el producto ni en
el almacenamiento. Para evitar la degradacién de la bateria, Loomo debe cargarse al

menos cada 6 meses.

Sistema Inteligente de Manejo de Bateria
Sobre voltaje/bajo voltaje / bajo circuito / proteccion de sobrecalentamiento



3.3 Convertidor de bahia de extensién (Opcional)

Al conectarse, el convertidor provee acceso directo al puerto USB 2.0y al reservorio de
poder de 24 voltios (limite de 1 amperio).

{)

Puerto USB Puerto de carga
@ Retire el protector de @ Alinee el convertidor de Gire la perilla para

asegurar el convertidor
de bahfa de extension.

caucho que cubre la bahia de extension con

ranura de expansion de la ranura de interfaz y

hardware. luego presione
ligeramente.

4. Cargar a Loomo

Levantar

Cuando Loomo esté encendido, asegurese de usar la manija de elevacion para levantar y cargar Loomo como se indica
arriba. Debido al mecanismo de equilibrio automatico de Loomo, levantar de manera incorrecta el mecanismo central o las
defensas puede hacer que las ruedas giren de manera impredecible. Esto puede llevar a situaciones de peligro para usted y
las personas que se encuentren alrededor.

Empujar y
Mover

Por favor asegurese de sostener la barra tactil cuando intente empujar a Loomo para moverlo.
Para mantener su posicién actual Loomo rechazaré fuerzas provenientes de toda perturbacién externa. Si mueve Loomo en la
direccion incorrecta, sentira una fuerza contraria.

A Evite empujar a Loomo por escaleras u obstaculos.
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5. Conectando a Loomo

Descargue la aplicacion mévil Loomo y conecte su dispositivo a Loomo

Existen dos modos de conexién para asegurar una conexion estable y apropiada
* Modo Wi-Fi: Puede conectar su dispositivo mévil a Loomo al utilizar la misma red Wi-Fi.

* Modo Punto de Acceso: También puede conectar su dispositivo mévil a Loomo utilizando

el punto de acceso de Loomo.

Modo Wi-Fi

Nota:

En el modo Wi-Fi, tanto Loomo como su dispositivo tendran acceso a internet. Sin embargo,
en el modo Punto de Acceso, ambos perderan el acceso a internet. Asi que, se recomienda

Modo Punto de Acceso

utilizar el modo Wi-Fi para conectarse a Loomo. Puede cambiar entre ambos modos en la

ventana principal de la aplicacién Loomo.
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6. Habilidades Disponibles

O

Asistente fotégrafo
Loomo puede ser su fotégrafo y retratar
su vida desde una perspectiva Unica.

Vehiculo a Control Remoto

Loomo puede ser controlado de manera
remota para ser guiado a través del
ambiente utilizando su dispositivo movil.

Acompanante personal
Loomo puede seguir sus pasos, ir con
usted, girar, detenerse.

09



7. Aprendiendo a montarlo

A\ Atencion

El viajero debe pesar entre 55y 120 Ibs
(25 a 100 kg) y debe medir entre 4°3" y
6’6" (130 and 200 cm) de altura.

Utilice un casco apropiado, asi como otro equipo protector para
minimizar posibles lesiones.

Después de la activacion, la aplicacion lo llevara al tutorial de
nuevo viajero. Por favor siga las instrucciones en la aplicacion y
en este manual.

Nota

Por favor descargue la aplicacién en su dispositivo moévil
ANTES de iniciar a Loomo. La aplicacion lo llevara a través del
tutorial de nuevo viajero.

Nota

Por favor asegurese de haber leido y entendido las
advertencias e instrucciones de seguridad para viajar
contenidas en este manual antes de intentar viajar en Loomo.
No seguir estas advertencias puede resultar en muerte o
heridas graves debido a: perdida del equilibrio, traccion y/o
control; colisiones y caidas.

< O

@)

1 Dirflase a un area grande y espaciosa y pidale
a un amigo que lo ayude en su primer viaje.

A\ Advertencia

2 Ponga delicadamente un pie en la estera para
pies, simultaneamente mantenga el otro pie en
tierra sosteniendo su peso. No presione la barra
de direccién (el tronco del robot) con su pierna.

Siempre suba y baje de Loomo por la parte posterior.

O O

3 Lentamente transfiera su peso a Loomo. Un
sonido de bip indicara que el dispositivo esta

4 Distribuya su peso igualmente entre sus
pies y relajese mientras dirige la mirada al

en estado de balance. Lentamente ponga su frente.
otro pie en la estera para pies.

5 Incline su cuerpo delicadamente hacia
adelante o hacia atras para controlar el
movimiento.

6 Para girar, recuéstese delicadamente
hacia la izquierda o derecha contra la
barra de direccion.



8. Advertencias de Seguridad para Viajar

~ O

No viaje en caminos publicos o Non superare il limite di velocita No acelere ni desacelere
carreteras. consigliato. Se venisse fatto, bruscamente. No se incline mas de
suonerebbe un allarme e Loomo si 5°0 acelere/decelere mas rapido que
Para mantener el control apropiado AL atravesar baches pequefios o terreno desigual, mantenga una mcll?erel;t;be |n§|stro,”a qtuesto 25 mph/s (4 km/h/s).
del vehiculo, evite que las ruedas velocidad moderada de 2 a 6 mph (3 ~10 Km/h). No vaya demasiado Pun 0 ?l ovrebbe ra‘en ar.e .
. L . . ) . . immediatamente; altrimenti, si
hagan contacto con obstaculos a su rapido ni demasiado lento; de lo contrario perdera el balance y caera. b dere lecuilii
alrededor. Mantener sus rodillas dobladas lo hara sentir mejor. potrebbe perdere I'equiliorio.

-/ Loomo esté disefado para un No pase con Loomo a través de No se bambolee hacia atras y
viajero Unicamente. No cargue agujeros, cunetas, escalones u otros adelante o concentre su peso
Preste atencion a su cabeza A Evite pendientes de méas de 15 °. Para no perder el control o nifos mientras viaja en Loomo, obstaculos. abruptamente.
cuando pase a través de estropear los circuitos internos de tampoco deje que varias
umbrales. Loomo, no pase a través de personas viajen en Loomo
charcos cuya profundidad exceda simultaneamente. Las mujeres
los 2 cm. en estado de embarazo no

deben viaje en Loo.



Mantenga contacto con el suelo No viaje en superficies de baja
acrobacias. Mantenga siempre todo el tiempo. No salte ni traccién (incluyendo, pero no
ambos pies en la estera para intente hacer acrobacias. limitado a, piso mojado, arena

pies. gravilla o hielo).

No intente hacer ningun tipo de

9. Instrucciones de Seguridad

I. Loomo puede ser utilizado como un vehiculo de auto balanceo, si no ha usado productos como este
anteriormente, por favor lea las instrucciones y practique. Niebot Inc. Y Segway Robotics Inc. No seran
responsables por ninguna herida o dafio causado por un viajero no experimentado o por no seguir las
instrucciones en nuestro manual.

|I. Por favor comprenda que puede reducir el riesgo al leer todas las instrucciones y advertencias en este
manual, pero no puede eliminar todos los riesgos. Recuerde que al viajar de Loomo corre el riesgo de
lesiones o muerte a causa de pérdida del control, colisiones o caidas. Cuando entre a lugares publicos,
siempre cumpla con las leyes y regulaciones locales. Al igual que con otros vehiculos, altas velocidades
requieren distancias de frenado mas largas. Sea cauteloso y siempre mantenga una distancia segura
entre usted y otras personas o vehiculos al viajar. Esté alerta y disminuya la velocidad al entrar en areas
desconocidas.

VI.

VII.

VIII.

Respete a los peatones dandoles el paso en todo momento. Adelante por la izquierda siempre que sea
posible. Cuando se aproxime a un peatén de frente, mantenga su derecha y disminuya la velocidad. Evite
alarmar a los peatones. Al aproximarse por detras, anunciese y reduzca la velocidad a una velocidad de
marcha relajada.

En lugares sin leyes o regulaciones que reglamenten el uso de vehiculos de auto balanceo, cumpla con
las pautas de seguridad trazadas en este manual. Ninebot Inc y Robotics Inc, no se hacen responsables
por ningun dano a propiedades, heridas personales, muerte, accidentes o disputas legales causadas por
violaciones a las instrucciones de seguridad.

No deje que nadie viaje de Loomo sin que hayan leido cuidadosamente las instrucciones. La seguridad
de viajeros novatos es su responsabilidad. Vigile a los viajeros novatos hasta que estén comodos con la
operacion basica de Loomo. Asegurese que los viajeros novatos usen un caso y otro equipo protector.

Antes de cada viaje revise que no haya cierres sueltos, componentes dafados ni baja presion en las
ruedas. Si Loomo hace ruidos extrafios o emite sefales de alarma, deténgase inmediatamente y llame a
Su proveedor.

Siempre use un casco al viajar. Utilice un casco de bicicleta o de monopatin que se ajuste apropiada-
mente con la banda de la barbilla en su lugar, esto proveera proteccion a la parte posterior de su cabeza.
Asegurese que los viajeros novatos utilicen casco.

Evite zonas donde pueda encontrar a nifos, peatones, mascotas, vehiculos, bicicletas u otros obstaculos
0O riesgos en su primer viaje.

Esté alertal Escanee en frente suyo y en la lejania — sus 0jos son la mejor herramienta de seguridad para
evitar obstaculos y superficies de baja traccion (incluyendo, pero sin limitarse a, suelo mojado, arena,
gravilla o hielo).

Para reducir el riesgo de heridas, debe leer y seguir todos los avisos de PRECAUCION y ATENCION en
este documento. No viaje a una velocidad no segura. En ninguna circunstancia viaje en avenidas con
vehiculos motorizados. Siempre siga estas instrucciones de seguridad:
A. Las siguientes personas no deben viajar en Loomo:
* Nifos menores de 14 afos o adultos mayores de 60 afios. Viajeros entre 14 y 18 afos deben viajar
bajo supervision adulta.

* Personas bajo influencia de alcohol o drogas.



¢ Personas que sufran de alguna condicion fisica que los ponga en riesgo si ejercen alguna actividad
fisica agotadora.

¢ Personas que tengan problemas con el equilibrio 0 con las habilidades motrices que puedan interferir
con su habilidad para mantener el equilibrio.

¢ Personas cuya altura o peso este por fuera de los limites establecidos (consulte las Especificaciones).

B. Cumpla con las leyes y regulaciones locales al utilizar este producto. No viaje en lugares donde la
circulacion del producto este prohibida por las leyes locales.

C. Para viajar de manera segura, debe poder ver claramente lo que esta al frente de usted y debe ser
claramente visible para los demas.

D. No viaje bajo la nieve, la lluvia, o en vias que estén mojadas, embarradas, congeladas o resbalosas
por ninguna razén. No viaje por encima de obstéculos (arena, gravilla o ramas). Hacerlo puede
conllevar a una pérdida de equilibrio o traccién y causar una cauda.

E. No acelere o desacelere subitamente. No acelere cuando Loomo se recline o suene una alarma. No
intente anular el limite de velocidad.

XI. No conecte el cargador si el puerto esta mojado.

XII. Use un supresor de picos al cargar para proteger su Loomo de dafios causados por incrementos de
energia o picos de voltaje. Solo utilice el cargador proporcionado por Segway Robotics. No utilice
cargadores de ningun otro productor.

XIII. Utilice unicamente piezas y accesorios aprobados por Segway Robotics. No modifique su Loomo.
Modificar su Loomo puede interferir con su operacion causando heridas graves y/o muerte y puede
anular la garantia limitada de Loomo.

XIV. No se siente en la cabeza de Loomo. Hacerlo puede causar dafios graves a su Loomo.

10. Mantenimiento

Limpieza y almacenamiento

Use un pafio suave y himedo para limpiar el dispositivo central. El barro dificil de remover puede fregarse con
un cepillo y pasta de dientes, luego limpie con un pafno suave y himedo. Los rasgufos en las partes plasticas
pueden ser pulidos con una lija extra fina.

* Nota
No lave su Loomo con alcohol, gasolina, acetona, u otros solventes corrosivos o volatiles. Estas sustancias
pueden estropear la apariencia y estructura interna de su Loomo. No lave su Loomo con mangueras de alta
potencia.

e Advertencia
Antes de limpiar su Loomo, asegurese que esté apagado, el cable de carga desconectado y el protector de
caucho del puerto de carga esté firmemente sellado. De otro modo, puede estar expuesto a choques
eléctricos o0 a dafiar componentes electronicos.
Almacene a Loomo en un lugar fresco y seco. No o almacene a la intemperie por periodos extendidos de
tiempo. La exposicion a los rayos solares y temperaturas extremas (tanto calor como frio) aceleraran el
proceso de envejecimiento de los componentes plasticos y podria reducir el tiempo de vida de la bateria.

¢ Presion de los neumaticos
Infle los neuméaticos a 30-36 psi. Infle ambos neumaticos con igual presion.

Mantenimiento del Paquete de Bateria

No almacene o cargue la bateria a temperaturas por fuera de los limites establecidos (consulte las Especifica-
ciones). No descarte o destruya la bateria. Para mas informacién concerniente a la bateria, refiérase al sticker
en ella. Consulte sus leyes y regulaciones locales concernientes al reciclaje y eliminacion de baterias. Una
baterfa bien mantenida puede desempefiarse bien incluso después de varias millas de viaje. Cargue la bateria
después de cada viaje y evite utilizarla hasta que se desocupe. Al utilizarla a una temperatura normal
(70°F[22°C]) la duracion de la bateria y su desempefio seran éptimales; por otro lado, utilizarla a temperaturas
por debajo de 32°F (0°C) puede disminuir su duracion y desempefio.



Nota

Tipicamente, una bateria completamente cargada deberia retener la carga entre 120 y 180 dias en modo
espera. Una bateria con bajo nivel de carga deberia mantener la carga entre 30 y 60 dias en modo espera.
Recuerde cargar la bateria después de cada utilizacién. Drenar completamente la bateria puede causarle
dafno permanente. Componentes electronicos dentro de la bateria guardan la condicion de carga/descarga
de la baterfa, dafios causados por cargar demasiado 0 muy poco la bateria, no seran cubiertas por la
garantia limitada.

Advertencia
Riesgo de incendio. Las partes no son reparables por el usuario. Exposicion prolongada a los rayos UV,

lluvia o elementos puede estropear los materiales de la carcasa, guardar bajo techo cuando no esté en uso.

Advertencia

Se recomienda no viajar cuando la temperatura ambiente sea inferior a 32°F (0°C) ya que las bajas
temperaturas limitarén la potencia méaxima. Ignorar esta advertencia puede causar lesiones personales o
dafos a propiedad privada debido a resbalones o caidas. No intente desensamblar la bateria.

11. Especificaciones Técnicas

Especificaciones de Hardware Descripci

Dimensiones Alto x Profundidad x Ancho: 650 x 310 x 70 mm
Peso Neto ~19 kg (~42 Ibs)
Capacidad de la Bateria 329 Wh

Paquete de Bateria 42 baterias de 1650 iones de litio

Limite de Velocidad 8 km/h (4.3 mph) en modo robot, 18 km/h (11 mph) en modo SBV

Sensor + 150 grados , cabecear -90~180 grados. El origen cambia

Rango de Rotacién de la Cabeza -
con la transformacion

Pantalla LCD 4.3 pulgadas, 480 x 800 pixeles

Temperatura de Operacién 32~95°F (0~35°C)

Carga Util 25~100 kg (55~220 Ibs)

Especificaciones de la Plataforma Descripcién

Procesador Intel Atom Z8750, 4 nlcleos 2.56 GHz, x86-64

Sistema Operativo Sistema personalizado basado en Android 5.1

Memoria 4GB
Almacenamiento 64GB
Puertos USB USB 3.0 Tipo C

Bahia de Extension USB 2.0 y reservorio de energia de 24 V (méximo 1 amperio)



Especificaciones del Sensor Descripcion
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RealSense ZR300

Cémara HD
Micréfono
Sensor Ultrasénico

Sensores Infrarrojos

Sensores Tactiles

Odometria circular
Codificador

IMU

Sensor+- 150 grados , cabecear -90~180 grados. El origen cambia
con la transformacion

1080p 30 Hz transmitiendo con 104 grados de FOV
5 micréfonos permitiendo conformacion de haces y localizacion de voz
Medicién de distancia con obstaculos frontales

Deteccion de acantilados

Tres sensores tactiles ubicados en la izquierda, derecha y parte posterior
de la cabeza del robot

Alrededor de 4 grados de precision
Codificadores Hall y magnético para medir cada angulo conjunto

Permite la estabilizacién de la camara y provee retroalimentacion de posicion



